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INTRODUCAO

INTRODUCAO

Este manual € uma ferramenta muito importante! Manter o manual sempre junto da maquina.

A finalidade deste manual é proporcionar aos proprietarios, utilizadores, operadores, locadores e locatarios as
informacoes de seguranga e operacao essenciais para a operagao adequada e em seguranca da maguina nas
operacdoes para as quais foi concebida.

Devido a sua politica de melhoria continua dos seus produtos, a JLG Industries, Inc. reserva-se o direito de introduzir
alteracdes de caracteristicas sem aviso prévio. Contactar a JLG Industries, Inc. para obtencao de informagoes
actualizadas.
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INTRODUCAO

SiIMBOLOS DE ALERTA DE SEGURANCA E PALAVRAS
DE SINALIZACAO DE SEGURANCA

A

Este é o Simbolo de Alerta de Seguranca. Destina-se a alertar os utilizadores para
orisco potencial de lesées corporais. Respeitar todas as mensagens de seguranca
identificadas por este simbolo, com vista a evitar as lesdes corporais ou a morte.

INDICACAO DE UMA SITUACAO DE PERIGO IMINENTE QUE, SE NAOQ
FOR EVITADA, PROVOCARA LESOES CORPORAIS OU MESMO A
MORTE. ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO VERMELHO.

A\ ADVERTENCIA

INDICA POTENCIAIS SITUAGOES DE RISCO QUE, SE NAO FOREM EVI-
TADAS, PODERAO PROVOCAR LESOES CORPORAIS OU A MORTE.
ESTE AUTOCOLANTE APRESENTA UM FUNDO LARANJA.

b — Plataforma Elevatdria JLG —

INDICACAO DE UMA SITUAGAO POTENCIALMENTE PERIGOSA QUE,
SE NAO FOR EVITADA, PODERA PROVOCAR LESOES CORPORAIS
LIGEIRAS OU MODERADAS. PODE AINDA ALERTAR O OPERADOR
SOBRE A SUA UTILIZACAO SEM SEGURANGA. ESTE AUTOCOLANTE
APRESENTA UM FUNDO AMARELO.
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A\ ADVERTENCIA

ESTE PRODUTO DEVERA RESPEITAR TODAS AS INDICAGOES DOS
BOLETINS DE SERVICO RELACIONADOS COM SEGURANGA. CONTAC-
TAR A JLG INDUSTRIES, INC., OU OS SEUS CONCESSIONARIOS
LOCAIS, PARA OBTENGCAO DE INFORMAGOES SOBRE OS BOLETINS
DE SERVICO RELACIONADOS COM SEGURANCA QUE POSSAM TER
SIDO EMITIDOS RELATIVAMENTE A ESTA MAQUINA.

CONSTATAR

A JLG INDUSTRIES, INC. ENVIA OS BOLETINS DE SERVICO PARA O
PROPRIETARIO DA MAQUINA, CONFORME CONSTA DA BASE DE
DADOS DE REGISTOS. CONTACTAR A JLG INDUSTRIES, INC., DE
MODO A SER POSSIVEL MANTER O REGISTO DO PROPRIETARIO DA
MAQUINA ACTUALIZADO E CORRECTO.

CONSTATAR

A JLG INDUSTRIES, INC. DEVERA SER IMEDIATAMENTE NOTIFICADA,
SEMPRE QUE OS PRODUTOS JLG TENHAM ESTADO ENVOLVIDOS EM
ACIDENTES ENVOLVENDO LESOES CORPORAIS OU A MORTE DE PES-
SOAS, OU EM CASO DE DANOS GRAVES DOS BENS MATERIAIS OU DO
PRODUTO JLG.

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG —

Para:
* Comunicacao de * Informagéo sobre o
acidentes cumprimento de normas

Publicaces de e regulamentos

seguranga * Questdes sobre aplicacoes

Actualizacao do registo especiais do produto

do proprietario * Questoes relacionadas
Questoes relacionadas com modificagoes ao
com a seguranca do produto
produto

Contactar:

Product Safety and Reliability Department
(Departamento de Seguranca e Fiabilidade de Produtos)
JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742 EUA

ou o Representante da JLG mais proximo
(Ver moradas no verso da capa do manual)
Nos Estados Unidos:
Linha Verde: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)

Fora dos Estados Unidos:

Telefone: 240-420-2661
Correio electrénico: ProductSafety@JLG.com



INTRODUCAO

REGISTO DE REVISOES
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CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

1.1

CAPITULO 1. RECOMENDAGOES DE SEGURANGA

GENERALIDADES

Este capitulo menciona as necessarias recomendagoes de
seguranca para a operagao e manutencdo da maquina em
condicdes de seguranga. Para uma adequada utilizagdo da
maquina, € fundamental que seja implementado um pro-
grama de verificagbes baseado nas recomendacdes deste
manual. Deve ainda ser implementado por uma pessoa devi-
damente qualificada um programa de manutencéo baseado
nas recomendacoes deste manual e do Manual de Servico e
Manutencao; esse programa deve ser estritamente obser-
vado, com vista a operagcao da maquina em condigbes de
seguranga.

O proprietario/utilizador/operador/responsaveis e tomadores
de aluguer nao deverao operar esta maquina sem a leitura
prévia deste manual, a obtencdo de uma adequada forma-
cao e a operacao da maquina sob a supervisdo de um ope-
rador qualificado e experiente.

Contactar a JLG Industries, Inc. (ULG”), em caso de dlvidas
ou questdes sobre a segurancga, formagao, inspeccao,
manutencgao, aplicagao e operagao da maquina.

A\ ADVERTENCIA

A NAO OBSERVAGAO DAS RECOMENDAGOES DE SEGURANCA DES-
CRITAS NESTE MANUAL PODE PROVOCAR DANOS NA MAQUINA E
NOUTROS BENS E LESOES CORPORAIS OU A MORTE.

3122504

1.2 PRE-OPERAGAO
Formacao e conhecimentos do operador

* Ler e compreender este manual, antes de operar a
maquina.

* Nao operar esta maquina antes de ter sido ministrada a
formacao adequada por individuos qualificados.

» Esta maquina deve apenas ser operada por pessoas devi-
damente autorizadas e qualificadas.

* Ler, compreender e observar todas as mensagens de
PERIGO, ADVERTENCIA e CUIDADO e as instrucoes de
operagdo afixadas na maquina e constantes deste
manual.

— Plataforma Elevatdria JLG — 1-1



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Utilizar a maquina nas condicdes definidas para a sua uti-
lizagdo em segurancga, conforme indicado pela JLG.

Todo o pessoal de operacao deve estar perfeitamente
familiarizado com os comandos e procedimentos de
emergéncia da maquina, conforme as indicagbes deste
manual.

Ler, compreender e observar todos os regulamentos inter-
nos da empresa e oficiais relativos a operacao deste tipo
de maquinas.

Inspeccao do local de trabalho

Antes de operar a maquina, o operador devera tomar
todas as medidas necessarias para evitar os riscos exis-
tentes na area de trabalho.

Nao operar ou elevar a plataforma com a maquina posici-
onada sobre camibes, atrelados, vagdes de caminho de
ferro, barcacgas, andaimes ou outros equipamentos ou

para a operacao da maquina fora desta gama de tempe-
raturas.

Inspeccao da maquina

* Antes de operar a maquina, efectuar as inspecgoes e veri-

ficacbes funcionais. Para mais informacgdes, consultar o
Capitulo 2 deste manual.

Nao operar a maquina, caso esta ndo se encontre man-
tida ou reparada de acordo com o estipulado no Manual
de Servico e Manutencao.

Verificar o adequado funcionamento do interruptor de pé
e de todos os outros dispositivos de seguranca. A modifi-
cacao destes dispositivos € uma violagao das regras basi-
cas de seguranca.

A\ ADVERTENCIA

estruturas, excepto quando aprovado por escrito pela AS MODIFICACOES OU ALTERACOES DE CARACTERISTICAS DE
JLG. QUALQUER PLATAFORMA ELEVATORIA DEVEM APENAS SER EFEC-

~ L . TUADAS APOS A AUTORIZAGAO DO FABRICANTE POR ESCRITO.
» Né&o operar a maquina em atmosferas perigosas, excepto

quando aprovado por escrito pela JLG. * Nao operar a maquina, se esta apresentar autocolantes

* Verificar se a superficie de assentamento tem condi¢oes ou avisos em falta ou ilegiveis.

para suportar a carga maxima indicada nos autocolantes

. ra B . i 3 it i .
afixados na maquina. Evitar a acumulacao de residuos no piso da plataforma

Manter o calgado e o piso da plataforma isento de lama,

e Esta maquina pode ser utilizada em temperaturas ambi-

1-2

ente de -20 °C a 40 °C (0 °F a 104 °F). Consultar a JLG

— Plataforma Elevatdria JLG —

6leo, massa lubrificante e outras substancias escorrega-
dias.
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CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

1.3

OPERACAO

Generalidades

3122504

Esta maquina deve ser utilizada exclusivamente para o
posicionamento de pessoal, respectivas ferramentas e
equipamento.

Nao operar a maquina, se esta ndo se encontrar em per-
feito estado de funcionamento. Em caso de anomalia,
desligar imediatamente a maquina.

Nunca deslocar rapidamente nenhum interruptor de
comando ou alavanca para a posicao inversa, com pas-
sagem pela respectiva posicao de ponto-morto. Deslocar
sempre o interruptor para a posicdo de ponto-morto,
aguardar alguns momentos e, depois, deslocar o inter-
ruptor para a posi¢ao seguinte. Operar os comandos com
uma pressao lenta e uniforme.

Os cilindros hidraulicos nao deverao ser deixados com-
pletamente estendidos ou retraidos antes da paragem ou
durante longos periodos de tempo.

Excepto em situacbes de emergéncia, ndo permitir a
movimentacao dos comandos ou a operagao da maquina
por pessoas a partir do solo, sempre que estiverem pes-
soas na plataforma.

Nao transportar materiais no corrimao da plataforma,
excepto quando aprovado pela JLG.

Quando duas ou mais pessoas se encontrarem na plata-
forma, apenas o operador devera ser responsavel por
todas as operagdes da maquina.

Verificar sempre se as ferramentas eléctricas se encon-
tram bem armazenadas e nunca com os cabos de alimen-
tacdo suspensos da plataforma.

Nao permitir a suspensao de materiais ou ferramentas
fora da plataforma, excepto quando aprovado pela JLG.

Durante a condugao, posicionar sempre a lanca sobre o
eixo posterior e alinhada com a direccdo do movimento.
Nao esquecer que, se a lancga estiver posicionada sobre o
eixo dianteiro, as funcdes de translacao e direcgdo séo
realizadas em sentido contrario.

Em caso de imobilizacdo da maquina por avaria ou
devido as condigbes do piso, nao libertar a maquina por
meio de empurrdo, traccdo ou movimentos da lancga.
Puxar a maquina apenas através dos olhais de amarragao
do chassis.

Nao colocar a langa ou a plataforma em contacto com
qualquer estrutura, com vista a equilibrar a maquina ou
suportar a estrutura.

Antes de abandonar a maquina, armazenar devidamente
a lanca e desligar todas as fontes de energia.

— Plataforma Elevatdria JLG — 1-3



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Riscos de tropegamento e queda * Manter sempre ambos os pés firmemente posicionados
no piso da plataforma. Nao utilizar escadas, caixas,
Durante a operacao, os ocupantes da plataforma deverao degraus, estrados ou outros objectos semelhantes para
usar arnés de seguranca, com um qabo _de seéguranca d.ev" permitir o alcance de pontos mais elevados.
damente amarrado a um ponto de fixagdo adequado. Fixar
apenas um (1) cabo de seguranca a cada ponto de fixacao. * Nao utilizar a langa para entrar ou sair da plataforma.
0 * Proceder com extremo cuidado durante a entrada ou a
“.Lﬁ saida da plataforma. Verificar se a langa se encontra total-
' s mente descida. Para entrar e sair, pode ser necessario

m estender a plataforma para a aproximar do solo. Para
entrar e sair da maquina, virar-se para a maquina e man-

ter contacto com a maquina em "3 pontos de apoio", utili-

zando duas maos e um pé ou dois pés e uma mao.

* Antes de operar a maquina, verificar se todas as cancelas
se encontram fechadas e trancadas na posicao de segu-
ranca.

1-4 — Plataforma Elevatdria JLG — 3122504



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Riscos de electrocussao

¢ Esta maquina néo se encontra isolada electricamente e
nao confere proteccdo contra o contacto ou a proximi-
dade com a corrente eléctrica.

W

* Manter uma distancia adequada de cabos eléctricos, apa-
relhos ou quaisquer outros componentes eléctricos (nus
ou isolados), conforme as Distancias Minimas indicadas
na Tabela 1-1.

» Ter em atengcdo os movimentos da maquina e as oscila-
¢Oes dos cabos eléctricos.

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG — 1-5



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Tabela 1-1. Distancias Minimas

1-6

¢ A distdncia minima de aproximacao pode ser reduzida se
estiverem instaladas barreiras isoladoras para evitar o con-

Tensd DISTANCIA MiNIMA DE tacto e as barreiras estiverem classificadas para a tenséo da
¢ ensfao APROXIMAGAO linha a guardar. Estas barreiras nao devem fazer parte (ou
(fase a fase) em metros (ft) estarem afixadas a) da maquina. A distancia minima de

0250 kv 3(10) aproximacao deve ser reduzida para uma distancia que se
encontre dentro das dimensdes de trabalho da barreira iso-
de 50 a 200 KV 5(19) ladora. Esta determinacdo deve ser feita por uma pessoa
de 200 a 350 kV 6 (20) devidamente qualificada de acordo com os requisitos do
de 350 2 500 kV 8 (25) embprliga_dor, Ic(;cais ou governamentgisdpara as praticas de
de 500 2 750 kv 11 (35) trabalho junto de equipamento energizado.
de 750 a 1000 kv 14 (45) A\ PERIGO
NOTA: Este requisito sera aplicado, excepto quando 0S| Ao MANOBRAR A MAQUINA OU PERMITIR A PRESENCA DE PES-
reguiamentos internos da empresa empregadora, 05| 5oas NO INTERIOR DA ZONA. CONSIDERAR SEMPRE QUE OS COM-
mgis [idOrosos 9 PONENTES E CABLAGENS ELECTRICAS SE ENCONTRAM EM TENSAO,
g i EXCEPTO QUANDO HAJA A CERTEZA DO CONTRARIO.

* Manter uma distancia de pelo menos 3 m (10 ft) entre qual-

quer parte da maquina e os ocupantes, as ferramentas e o
equipamento de quaisquer cabos ou equipamentos eléctri-
cos com tensao até 50.000 volts. Por cada 30.000 volts, ou
fracgéo, a distancia de seguranga deve ser aumentada
30 cm (1 ft).

— Plataforma Elevatdria JLG —
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CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

Riscos de tropegamento * Nao elevar a plataforma ou deslocar a maquina com a
. ) N plataforma elevada em pisos inclinados, irregulares ou
* O utilizador devera conhecer bem a superficie de traba- instaveis.

Iho, antes da deslocacdao da maquina. Durante a condu-
cdo, nao exceder os valores maximos admissiveis de
inclinacao longitudinal e lateral do piso.

Antes de deslocar a maquina em plataformas, pontes,
camibes ou outras superficies, verificar sempre a respec-
tiva capacidade de suporte.

Nao exceder a capacidade méaxima da plataforma. Distri-

buir uniformemente as cargas no piso da plataforma.

* Nao elevar a plataforma ou conduzir a maquina a partir de

uma posicao elevada, excepto se a maquina se encontrar

~ numa superficie firme e horizontal e devidamente supor-
tada.

* Manter o chassis da maquina a, pelo menos, 0,6 m (2 ft)
de buracos, lombas, desniveis, obstrugdes, residuos,
buracos ocultos e outros riscos potenciais existentes no
piso/superficie.

* Nao empurrar ou puxar objectos com a lanca.

® * Nunca utilizar a maquina como grua. Nao amarrar a
maquina a estruturas adjacentes.

* Nao operar a maquina com ventos superiores a 12,5 m/s
(28 mph).

* Nao aumentar a superficie da plataforma ou da carga. O
aumento da area exposta ao vento provoca a diminuicao
da estabilidade.

* Nao aumentar as dimensbes da plataforma com exten-
sbes ou pranchas nao autorizadas.

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG — 1-7



CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

* Se a langa ou a plataforma estiver com uma ou mais

rodas fora do solo, as pessoas devem ser removidas pri-
meiro, antes de se tentar a estabilizagao da maquina. Uti-
lizar gruas, empilhadores ou outro equipamento
adequado, para estabilizar a maquina e remover o pes-
soal da plataforma.

Riscos de esmagamento e colisao

* Todas as pessoas (na plataforma e no solo) devem usar

capacetes de proteccao aprovados.

» Verificar na zona de trabalho, os espacos livres existentes

nas cotas superiores, nos lados e na parte inferior da pla-
taforma, durante a elevacéo e abaixamento da plataforma
e a condugao da maquina.

* Durante a operagédo, manter sempre todas as partes do

corpo no interior da plataforma.

— Plataforma Elevatdria JLG —

Utilizar os comandos da langa e ndo as funcdes da con-
ducdo, para posicionar a plataforma junto de obstaculos.

Utilizar sempre uma pessoa como vigia, em areas com
visibilidade reduzida.

Durante a translagdo ou os movimentos giratérios da
magquina, manter afastadas todas as pessoas nao opera-
cionais a mais de 1,8 m (6 ft).

Limitar a velocidade de translagdo, de acordo com as
condigdes do solo, da intensidade do trafego, da visibili-
dade, da inclinagédo do piso, da localizacao do pessoal e
de outros factores que possam provocar colisbes ou
lesbes ao pessoal presente na area.

Ter em consideracao as distancias de travagem em todas
as velocidades de conducdo. Durante a conducdo em
velocidades elevadas, reduzir sempre a velocidade antes
de parar a maquina. Deslocar a maquina em velocidade
lenta, durante a translacédo em pisos inclinados.

Nao utilizar a velocidade elevada em espacos confinados
ou durante as deslocagoes em marcha-atras.

Proceder sempre com extremo cuidado, de modo a evitar
0 contacto com obstaculos ou a interferéncia com os
comandos e as pessoas presentes na plataforma.
Verificar se os operadores de outras maquinas em pisos
elevados ou no solo tém consciéncia da presenga da pla-
taforma elevatéria. Desligar a corrente das pontes rolan-
tes.
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CAPITULO 1 - RECOMENDAGOES DE SEGURANCA

1.4

3122504

Avisar o pessoal para nao trabalhar, permanecer de pé ou
andar sob a lanca ou a plataforma elevada. Se necessa-
rio, isolar e marcar a area com barreiras.

REBOQUE, SU§PENS[\0 E TRANSPORTE
SOBRE UM VEICULO

Nao permitir a presenca de pessoas na plataforma,
durante o reboque, suspensao e transporte da maquina
sobre um veiculo.

Esta maquina ndo deve ser rebocada, excepto em caso
de emergéncia, anomalia, falha de energia ou durante as
operacoes de carga e descarga. Para os procedimentos
de reboque de emergéncia, consultar o capitulo Procedi-
mentos de Emergéncia deste manual.

Antes do reboque, elevacao ou transporte da maquina
sobre um veiculo, verificar se a langa se encontra devida-
mente armazenada e a plataforma giratéria bloqueada.
Remover todas as ferramentas da plataforma.

Suspender a maquina, apenas através dos pontos de
suspensdo recomendados. Suspender a maquina com
equipamento ou dispositivos de capacidade adequada.

Para informacdes sobre a suspensdo da maquina, con-
sultar o capitulo Operagdo da Maquina deste manual.

1.5

— Plataforma Elevatdria JLG —

OUTROS RISCOS/SEGURANGA

Nao utilizar a maquina como ponto de massa para opera-
coes de soldadura.

Quando forem executadas operacdes de corte de metal
ou soldadura, terdo de ser tomadas medidas de protec-
cao do chassis contra exposicao directa a solda e a lima-
Ihas de metal.

Nao abastecer a maquina com combustivel, com o motor
em funcionamento.

O electrdlito da bateria € um fluido altamente corrosivo.
Evitar o contacto do fluido com a pele e o vestuario.

Carregar as baterias apenas em areas bem ventiladas.
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Pagina intencionalmente em branco.
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGCAO DA MAQUINA

CAPITULO 2. RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGAO DA MAQUINA
2.1 FORMAGAO DO PESSOAL

A plataforma elevatéria é um dispositivo de transporte de pes-
soas; por esta razao, a maquina deve ser operada e mantida
apenas por pessoal devidamente qualificado.

Esta maquina nao deve ser operada por pessoas sob a influ-
éncia de medicamentos, estupefacientes ou alcool ou sujei-
tas a ataques epilépticos, tonturas ou descoordenacao de
movimentos.

Formacao dos operadores

A formagéao dos operadores devera incluir:

1.

3122504

O modo de utilizagdo e as limitacdes dos dispositivos de
comando na plataforma e inferiores, os comandos de
emergéncia e os sistemas de segurancga.

Os autocolantes de comando, as instrugcdes e os avisos
afixados na maquina.

As regras internas da empresa empregadora e 0s regu-
lamentos oficiais em vigor.

A utilizacdo do equipamento de protecgao anti-queda.

Conhecimentos adequados sobre o funcionamento
mecanico da maquina, de modo a permitir o reconheci-
mento das anomalias ou a possibilidade de anomalias.

6. Os métodos mais seguros de operacao da maquina em
zonas com obstrucoes aéreas, trafego de outras maqui-
nas e obstaculos, depressbes, buracos e desniveis no
solo.

7. Os meios adequados para evitar os riscos associados
com condutores eléctricos desprotegidos.

8. Os requisitos especificos do trabalho ou da utilizagao da
magquina.

Supervisao da formacao

A formacgao devera ser efectuada sob a supervisdo de uma
pessoa qualificada numa zona sem obstaculos, até que o for-
mando tenha adquirido a aptidao necessaria para controlar e
operar a maquina em condi¢oes de seguranca.

Responsabilidade do operador

O operador deve ser instruido sobre a sua responsabilidade
e autoridade para parar a maquina em caso de anomalia ou
situacdes de insegurancga para a maquina e outras estruturas
adjacentes.

— Plataforma Elevatdria JLG — 2-1



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGAO DA MAQUINA

2.2 PREPARAGAO, INSPECGAO E MANUTENGAO

2-2

Atabela seguinte indica as inspecgodes e operagdes de manu-
tencao periédicas recomendadas pela JLG Industries, Inc.;
consultar os regulamentos locais em vigor, relativamente a
outros requisitos referentes a plataformas elevatorias. A fre-
quéncia das inspeccdes ou da manutencao devera ser
aumentada, sempre que a maquina for utilizada em ambien-
tes exigentes ou hostis, com elevada frequéncia ou em con-
dicoes severas.

CONSTATAR

A JLG INDUSTRIES, INC. CONSIDERA UM TECNICO DE ASSISTENCIA
CERTIFICADO PELO FABRICANTE COMO UMA PESSOA QUE TENHA
CONCLUIDO COM APROVEITAMENTO O CURSO DE FORMACAO DE
REPARAGAO DA JLG RELATIVO A UM MODELO DE PRODUTO JLG
ESPECIFICO.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGCAO DA MAQUINA

Tabela 2-1. Tabela de inspecgao e manutencao

. - Responsabilidade Qualificagao _—

Tipo Frequéncia primaria da reparagao Referéncia
Inspeccéo de Antes de cada utilizagdo diaria ou apds a Utilizador ou Utilizador ou operador | Manual de Operagéoe
pré-arranque mudanca de operador. operador Seguranga
Inspeccéo pré-entrega | Antes da entrega de cada Proprietario, Mecanico JLG Manual de Reparagao e
(verNota) venda ou aluguer. concessionarioou | Qualificado Manutengéo e formulrio de

utilizador inspeccao JLG aplicavel
Inspeccéofrequente | Apds 3 meses ou 150 horas de servico, Proprietario, Mecanico JLG Manual de Reparagao e
conforme 0 que ocorrer primeiro; concessiondrioou | Qualificado Manutencéo e formulario de
ou utilizador inspeccao JLG aplicavel
Apds um periodo de inactividade superior
a3mesesou;
ou
compra de maquina usada.
Inspeccéo anual da Anualmente, nao superiora 13 meses, Proprietario, Técnico de Assisténcia | Manual de Reparagéoe
maquina apos a data dainspecgao anterior. concessionarioou | Certificado pelo Manutencéo e formulario de
utilizador Fabricante inspeccado JLG aplicavel
(Recomendado)
Manutengao preventiva | Nos intervalos indicados no Manual de Proprietario, Mecanico JLG Manual de Reparagaoe
Reparagao e Manutengao concessiondrioou | Qualificado Manutengéo
utilizador

NOTA: Os formularios de inspecgdo podem ser fornecidos pela JLG. Utilizar o Manual de Reparagdo e Manutengédo para
realizar as inspecgoées.

3122504

— Plataforma Elevatdria JLG —
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGAO DA MAQUINA

Inspeccao de pré-arranque

Ainspeccao de pré-arranque deve incluir todas as operagoes
seguintes:

1.

Limpeza — Verificar a presenca de derrames de fluidos
(6leos, combustivel ou electrélito de bateria) ou objectos
estranhos. Comunicar os derrames ao pessoal de manu-
tencao.

Estrutura - Inspeccionar a estrutura da maquina para
identificar sinais de mossas, danos, fendas nas soldas ou
elementos metdlicos principais ou outras discrepancias.

Fendas em elementos metalicos principais Fendas nas soldas

3. Autocolantes e avisos — Verificar o estado de limpeza e

2-4

legibilidade. Verificar se existe algum autocolante ou
aviso em falta. Verificar se todos os autocolantes e avisos
se encontram limpos e substituir os elementos em falta.

Manual de Operagao e Seguranca — Verificar se o reci-
piente estanque da maquina contém um exemplar do

Manual de Operacdo e Seguranga, Manual de Segu-
ranca de Compatibilidade Electromagnética (apenas em
maquinas dos EUA) e o Manual de Responsabilidades
ANSI (apenas em maquinas dos EUA).

5. Inspeccao exterior — Consultar Figura 2-2. a Figura 2-4.
6. Bateria — Carregar, conforme necessario.

7. Combustivel (maquinas com motor de combustdo
interna) — Atestar, conforme necessario, com o combus-
tivel adequado.

8. Oleo hidraulico — Verificar o nivel do dleo hidraulico.
Atestar, conforme necessario, com o fluido hidraulico
adequado.

9. Verificagcao de funcionamento — Apos a conclusao da
Inspeccéao Exterior, verificar o funcionamento de todos os
sistemas numa area livre de obstaculos aéreos e no solo.
Para mais informagoes, consultar o Capitulo 4 deste

manual.
A\ ADVERTENCIA

DESLIGAR IMEDIATAMENTE A MAQUINA, EM CASO DE QUALQUER
ANOMALIA DO FUNCIONAMENTO! COMUNICAR A ANOMALIA AO PES-
SOAL DE MANUTENGAO. NAO UTILIZAR A MAQUINA, ATE ESTA SER
CONSIDERADA SEGURA PARA OPERACAO.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504



CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGCAO DA MAQUINA

Verificacao de funcionamento c.

Efectuar as verificagbes de funcionamento, conforme indi-

. d.
cado a sequir:

1. A partir do posto de comando inferior, sem carga na pla-
taforma:

Operar todas as fungdes e verificar o funcionamento
dos interruptores de fim-de-curso e de corte;

Verificar se todas as fungbes da maquina ficam
desactivadas, quando o Botao de paragem de emer-
géncia é accionado.

3. Com a plataforma na posicao de transporte (armazena-

a. Verificar se todas as proteccoes dos interruptores e mento):

fechaduras se encontram instaladas;

a.
b. Operar todas as funcdes da maquina e verificar o
funcionamento dos interruptores de fim-de-curso da
langa; a velocidade de translagdo deve mudar para b

velocidade lenta, se a lanca inferior for elevada ou se
a lanca principal for retirada da posicao horizontal.

c. Verificar a fonte de energia auxiliar (ou a descida
manual);

d. Verificar se todas as fungdoes da maquina ficam
desactivadas, quando o Botao de Paragem de
Emergéncia é accionado.

2. A partir do posto de comando da plataforma:

a. Verificar se a consola de comando se encontra bem
fixada na posicao adequada;

b. Verificar se todas as proteccdes dos interruptores e
fechaduras se encontram instaladas;

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG —

Conduzir a maquina numa superficie inclinada, sem
exceder a inclinagdo maxima admissivel, e parar,
verificando se os travoes imobilizam a maquina;

Verificar o funcionamento do alarme do sensor de
inclinagao.
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGAO DA MAQUINA

1. Consolade comando
daplataforma

2. Plataforma

3. Lancasuperior

4.  Cilindro dotelescdpio
5. Cilindro principal
6

7

8

Vertical superior
Cilindro de elevacéo inferior
. Cilindro de elevagao intermédio
9. Lancainferior
10. Plataforma giratoria
11. Chassis
12. Rodas direccionais
13. Rodas motrizes
14. Caixadabateria
15. Cilindro de elevagao inferior
16. Ligacaoinferior
17. Mastro verticalinferior
18. Ligagao superior
19. Langaintermédia
20. Cilindro Secundario
21. Interruptor de pé

Figura 2-1. Designacgao dos principais componentes
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Figura 2-2. Inspecg¢ao Exterior Diaria - Folha 1 de 3
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CAPITULO 2 - RESPONSABILIDADES DO UTILIZADOR, PREPARACAO E INSPECGAO DA MAQUINA

Generalidades

Iniciar a Inspecgao Exterior Diéria no ponto n? 1, conforme
indicado no diagrama. Prosseguir para a direita (para a
esquerda quando observado de cima) e verificar todos os
restantes pontos em sequéncia, observando as situagoes
indicadas na “Lista de Verificagbes da Inspeccao Exterior”.

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR POSSIVEIS LESOES, DESLIGAR A MAQUINA DURANTE
A INSPECCAO EXTERIOR.

CONSTATAR

INSPECCIONAR TAMBEM A PARTE INFERIOR DO CHASSIS. A INSPEC-
CAO DESTA AREA PODE CONDUZIR A DESCOBERTA DE SITUAGOES
QUE PODEM PROVOCAR DANOS EXTENSOS NA MAQUINA.

NOTA: Em cada ponto, verificar se existem componentes desa-
pertados ou em falta, o seu estado de fixacéo e se exis-
tem danos visiveis, para além dos outros critérios
mencionados.

N o g k> e

Plataforma e Cancela — Cavilhas de fixacao da plata-
forma bem fixadas. Interruptor de pé em bom estado
de funcionamento, sem modificagcdes, desactivado ou
bloqueado; a barra desliza livremente.

Consola de comando do solo e plataforma — Os inter-
ruptores e alavancas regressam normalmente as posi-
¢des de ponto-morto e encontram-se devidamente
fixados; autocolantes e avisos bem fixados e legiveis e
marcagoes de controlo legiveis.

Dispositivo de rotacao — Ver Nota.

Lanca de guindaste — Ver Nota.

Dispositivo de rotacéo da lanca de guindaste — Ver Nota
Seccoes da lanca — Ver Nota.

Todos os cilindros hidraulicos — Sem danos visiveis,
cavilhas de articulagdo e mangueiras hidraulicas sem
danos ou fugas.

Interruptores de fim-de-curso — Ver Nota.

Figura 2-3. Inspeccao Exterior Diaria - Folha 2 de 3
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11.

12,

13.

14.

3122504

Eixo e Motor — Ver Nota.

Jante/pneu — Porcas bem fixadas e sem faltas. Inspec-
cionar roscas gastas, cortes ou outras discrepancias.
Inspeccionar as jantes para identificar danos e
COrrosao.

Motor de accionamento e engrenagem sem fim — Ver
Nota.

Bomba hidraulica e reservatério — Bem fixados; sem
danos visiveis ou fugas hidraulicas. Nivel do fluido
hidraulico recomendado no indicador do reservatério
(sistema desligado, lanca na posicao de armazena-
mento). Tampao com respiro/vareta bem fixados e em
bom estado de funcionamento.

Chumaceira da giratéria — Sem hardware solto ou em
falta; sem danos visiveis; sinais de lubrificacao ade-
quada. Sem parafusos desapertados ou folgas entre a
chumaceira e a estrutura.

Compartimento da bateria, lado direito — Baterias com
electrélito no nivel recomendado; cabos bem aperta-
dos, sem danos ou corrosao visivel.

15.
16.
17.
18.

19.
20.

21.
22.
23.
24,

Cobertura e trincos — Ver Nota.
Carregador da bateria — Ver Nota.
Valvula - Ver Nota.

Lanca/Mastro vertical — Sem danos visiveis; todas as
cavilhas bem fixadas. Mastro vertical na posigao verti-
cal. Se o Mastro vertical ndo ficar apoiada no batente,
com a maquina na posicao de armazenamento, o
mastro vertical encontra-se desequilibrado (i.e., fora da
vertical).

Contrapeso — Ver Nota.

Rétulas dos bragos dos tirantes e fusos da direcgao -
Ver Nota. Pernos nas pontas do braco devidamente
frenados.

Valvula de descida manual — Ver Nota.
Valvula de controlo — Ver Nota.
Chassis — Ver Nota.

Cavilha de articulacao da plataforma — Bem fixada.

Figura 2-4. Inspecc¢ao Exterior Diaria - Folha 3 de 3
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Pagina intencionalmente em branco.
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CAPITULO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

3.1

CAPITULO 3. COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

GENERALIDADES

CONSTATAR

0 FABRICANTE NAO POSSUI QUALQUER CONTROLO DIRECTO SOBRE
A UTILIZAGAO E OPERAGAOQ DA MAQUINA. O UTILIZADOR E O OPERA-
DOR SAO RESPONSAVEIS PELA OBSERVACAO DE PRATICAS DE SEGU-
RANGCA ADEQUADAS.

Este capitulo destina-se a fornecer as informagdes necessa-
rias para a adequada compreensao do funcionamento dos
comandos.

3.2 COMANDOS E INDICADORES

NOTA:

3122504

Esta maquina encontra-se equipada com painéis de
comando que utilizam simbolos e pictogramas para iden-
tificagao das fungdes de controlo. Em maquinas ANSI,
consultar no autocolante localizado no resguardo da caixa
de controlo na frente desta caixa ou junto ao posto de
comando inferior os simbolos utilizados e as respectivas
fungées.

Posto de comando inferior

NOTA:

NOTA:

NOTA:

— Plataforma Elevatdria JLG —

Com a maquina desligada, os interruptores de selecgao
Plataforma/Solo e de Paragem de emergéncia devem ser
colocados na posicdo DESLIGADO.

Se instalado, o interruptor de accionamento de fungées
deve ser mantido premido de forma a operar as funcées
de Telescopio da langa principal, Elevagéo da torre, Gira-
téria, Elevagéao principal, Elevagao da langa de guindaste,
Desactivagdo do nivelamento da plataforma e Rotagdo da
plataforma.

Indicador de anomalia no sistema.

O indicador de anomalia no sistema acende quando se
verifica uma situacdo anormal no motor do gerador (ele-
vada temperatura do 6leo ou baixa pressao de 6leo) ou,
em magquinas eléctricas, uma falha no sistema eléctrico.

O motor desligar-se-a4 automaticamente nas seguintes
condigées:

Temperatura elevada do 6leo
Presséo baixa do dleo
Sobrevelocidade do motor
Sobretenséo

3-1
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2. Sobrecarga da plataforma. (se instalada)

Indica que a plataforma tem excesso de carga.

NOTA: O motor néo funciona se as baterias estiverem totalmente

3-2

carregadas ou se o interruptor de activacao do gerador na
consola da plataforma n&ao estiver na posi¢ao Ligado.

3. Botao de arranque do motor/gerador.

O interruptor do botao de arranque do motor/gerador
permite que o gerador seja inicializado manualmente
para carregar a bateria. O gerador comegara a trabalhar
automaticamente quando as baterias atingem o estado
de carga baixa e o interruptor de activacdo do gerador
na consola da plataforma se encontra na posicao Ligada.

Indicador da bateria e conta-horas.

Um conta-horas, instalado na parte superior da Caixa de
controlo inferior, regista o tempo total de utilizacao da
maguina. O conta-horas pode registar até 9999,9 horas
e ndo pode ser colocado a zero.

— Plataforma Elevatdria JLG —

5. Telescépio da langa.

Para extensao e retracgado da Langa superior quando
posicionada em Extensdo ou Retracgao.

Giratéria.

O interruptor do comando da GIRATORIA permite rodar
a plataforma giratéria da maquina num angulo de 360
graus, nao continuo. Para activar a GIRATORIA, posicio-
nar o interruptor para a ESQUERDA ou para a DIREITA.

Disjuntores.

Os disjuntores abrem (saltam) para indicar um curto-cir-
cuito ou sobrecarga numa parte da maquina.

Interruptor de alimentagdo/Paragem de emergéncia.

Interruptor tipo cogumelo de duas posigdes para forne-
cimento de energia ao Interruptor de SELECCAO PLATA-
FORMA/SOLO, quando na posicao exterior (ligado).
Quando recolhido (desligado), a corrente encontra-se
desligada para o interruptor de SELECGAO PLATA-
FORMA/SOLO.
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Figura 3-1. Posto de comando inferior
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Indicador de anomalia no sistema

Indicador de sobrecarga da plataforma
Botdo de arranque do motor/Gerador
Indicador de estado da bateria e conta-horas
Telescopio da langa

Giratoria

Disjuntores

Paragem de emergéncia

Seleccao Plataforma/Solo

. Elevagdo inferior/média

. Elevagéo da langa superior
. Lanca de guindaste

. Nivelamento da plataforma
. Rotagao
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Disjuntores
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Figura 3-2. Posto de comando inferior - Accionamento de Func¢ées
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9.

NOTA:

10.

11.

3122504

Interruptor de seleccao plataforma/solo. 12. Lanca de guindaste articulada (Se instalada)
Interruptor de 3 posicdes de accionamento por chave O interruptor de controlo da Lanca de guindaste articu-
para alimentacdo da consola de comando da plataforma, lada permite a elevagao e descida da langa de guindaste
quando na posicao PLATAFORMA. Quando o interruptor quando posicionado para cima ou para baixo.
€ mantido na posicao SOLO, a corrente € desligada para 13. Desactivacdo do nivelamento da plataforma
a plataforma, ficando apenas operacionais os comandos ’ ¢ P )
do posto inferior. Quando libertado da posicao SOLO, a . R .
mola do interruptor regressa a posicao (desligada). O~|nterrup"[or de controlo NIVELAMENTO de trgs post-
coes permite ao operador compensar qualquer diferenca
Com o interruptor de selec¢do PLATAFORMA/SOLO na no sistema de nivelamento automatico quando posicio-
posicao central, a corrente é desligada para ambos 0s nado o interruptor de controlo para CIMA ou para BAIXO.
postos de comando. 14. Rotacéo.
Elevagao da lanca inferior/media. O interruptor de controlo ROTAGAO de trés posigoes per-
Para elevacao e descida da Lanca inferior quando posi- ;ngg i;?ézgig d:r;)l:tgifrc;riga quando posicionado para
cionada em CIMA ou em BAIXO. q P ’
- . 15. Accionamento de Funcgoes.
Elevacéo da lanca superior.
Para el 50 e descida da Lanca Superior nd . Se instalado, o interruptor de accionamento deve ser
ia:%evar%a&iﬂ Aescn ?n S AI?(Oga uperior quando posi- mantido em “BAIXO” para accionar todos os comandos
clonada e oue ’ da lanca quando o motor estiver em funcionamento.
— Plataforma Elevatdria JLG — 3-5
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Posto de comando da plataforma

(Ver Figura 3-3., Consola de comando da plataforma)

3-6

1.

Comando Posi-Track.

A activacdo do interruptor Posi-Track permite ao opera-
dor activar a traccao positiva durante o periodo de tempo
pré-definido no controlador. A tracgdo positiva ocorre
pela mudanca dos motores de accionamento de uma
caixa em série para uma paralela, fazendo com que a
energia disponivel seja distribuida de forma uniforme
pelas duas rodas motrizes. O sistema de controlo pode
ainda activar a funcao posi-trac automaticamente.

Desactivacao do nivelamento da plataforma.
O interruptor de controlo NIVELAMENTO DA PLATA-
FORMA permite ao operador ajustar o nivelamento ou a

plataforma posicionando o interruptor para CIMA ou para
BAIXO.

Buzina.

Um botao da BUZINA fornece energia eléctrica a um avi-
sador acustico, quando accionado.

— Plataforma Elevatdria JLG —

4. Alimentagdo/Paragem de emergéncia.

Interruptor tipo cogumelo de duas posigoes para forne-
cimento de energia ao comando PLATAFORMA, quando
na posicao exterior (ligado). Quando recolhido (desli-
gado), a corrente encontra-se desligada para as fungoes
da plataforma.

Cerca de 2 segundos depois do interruptor ser puxado
para fora, a maquina iniciara o diagnéstico dos varios cir-
cuitos eléctricos e, se tudo estiver a funcionar devida-
mente, o alarme da plataforma soard uma vez. Durante
este periodo, as luzes no painel indicador piscarao tam-
bém uma vez.

Comando de activacao do gerador.

O comando de activagcao do gerador, quando se encon-
tra na posicao Desligado, permite ao operador evitar a
activagdo do motor quando a maquina é utilizada em
recintos fechados. Quando se encontra na posicao
Ligado (e o interruptor de paragem de emergéncia do
solo esta ligado [puxado para fora]), o gerador é activado
para iniciar automaticamente quando as baterias neces-
sitam ser carregadas.

3122504
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Y

1. Posi-Track 5. Activagao do gerador 9. Langa de guindaste
2. Desactivacao do nivelamento 6. Luzes 10. Giratoria da lanca de
da plataforma 7. Conducao/Direcgao guindaste
3. Buzina 8. Telescopio da langa 11. Elevagao da langa inferior

4. Alimentagao/Paragem de Emergéncia

Figura 3-3. Consola de comando da plataforma

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG —

12. Rotagao da plataforma

13. Velocidade de funcionamento

14. Elevacdo da langa Principal/
Giratoria
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6. Luzes. (se instaladas)

NOTA:

NOTA:

3-8

Este interruptor comanda as luzes do painel da consola
de comando e os fardis dianteiros, se instalados na
magquina.

Conducao/Direccao.

O comando de CONDUCAO permite a conducdo em
marcha a frente e marcha-atras quando posicionado em
MARCHA A FRENTE ou MARCHA-ATRAS. O comando é
do tipo modulado, de modo a permitir a velocidade vari-
avel infinita do movimento, entre rapida e lenta.

Posicionar o interruptor de accionamento pelo polegar
do comando de direccao em DIREITA ou ESQUERDA
permite controlar a direcgdo da maquina para a direita ou
para a esquerda respectivamente.

Quando a langa inferior é elevada acima da horizontal, ou
quando a lanca superior é elevada aproximadamente
40,64 cm (16 in) acima do suporte da langa, a fungéo de
translagao elevada passara automaticamente para veloci-
dade lenta. Esta situagéo ocorre ainda quando o Comando
da velocidade de funcionamento se encontra na veloci-
dade lenta.

A alavanca de comando de SENTIDO DE MARCHA é car-
regada por uma mola e regressa automaticamente a posi-
¢éo de ponto-morto (desligada) quando libertada.

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA
SE ALGUMAS DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO
DOS MOVIMENTOS DA PLATAFORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO
DE DESLIGADO OU PONTO-MORTO QUANDO LIBERTADOS.

8. Comando do telescopio.

O interruptor de comando TELESCOPIO permite a exten-
s@o e retracgéo da langa principal quando posicionado
em EXTENSAO ou RETRACGCAO.

9. Lanca de guindaste. (se instalada)

Para elevar a lanca, deslocar para a frente; para descer,
puxar para tras. Para variar a velocidade de elevagéao, uti-
lizar o Comando da Velocidade de Funcionamento.

10. Giratéria da lanca de guindaste.

Accionar o interruptor de duas posigcoes para a direita
para rodar para a direita, accionar o interruptor para a
esquerda para rodar para a esquerda.

11. Elevacéo da lanca inferior.

Para elevacao e descida da Lanca inferior e intermédia
quando posicionada em CIMA ou em BAIXO. A elevacao
superior nao funciona quando a elevacao inferior se
encontra em operagao.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504
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12,

13.

3122504

Rotacéo da plataforma.

O interruptor de controlo ROTAGAO DA PLATAFORMA
permite ao operador rodar o cesto para a esquerda ou
para a direita quando posicionado na direccao desejada.

Comando da velocidade de funcionamento.

Ajusta a velocidade das fungbes da Lanca e da Giratoria.
Rodar para a esquerda para reduzir a velocidade e rodar
para a direita, para aumentar a velocidade. Para ajustar
o Sentido de marcha, Giratéria e Elevagao principal,
rodar o botao totalmente para a esquerda, até se ouvir
um “clique”.

NOTA: As alavancas de comando da Elevagéo principal, Giratéria

e Sentido de marcha sdo carregadas por uma mola e
regressam automaticamente a posigdo de ponto-morto
(desligada) quando libertadas.

14. Elevacao da langa principal/giratéria.

NOTA:

— Plataforma Elevatdria JLG —

O comando de elevacao da lanca principal e da giratéria
é efectuado através de um punho de comando de dois
eixos. Para elevar a langa, empurrar o punho para a
frente; puxar para trés, para descer. Mover o punho para
a direita para rodar a direita e mover para a esquerda,
para rodar a esquerda. Mover o punho de comando
activa os interruptores para iniciar as funcdes seleccio-
nadas. O comando proporcional destas funcdes pode
ser obtido através da utilizagdo do botao de Velocidade
de funcionamento.

As funcées de elevagéo principal e de giratéria podem ser
executadas de forma combinada. O punho apresenta uma
cancela redonda de forma a que a velocidade maxima seja
reduzida quando estao seleccionadas varias fungées.

A elevacgao inferior ndo funciona quando a elevagéo supe-
rior se encontra em operagao.

3-9
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Tabela 3-1. Fungées Simultaneas.

Se esta fungao se encontra
seleccionada:

Estas fungoes trabalharao também em simultaneo:

Marcha e direcgao Giratoria Elevacao inferior** | Elevagao superior** Telescopio
Giratoria Marcha e direcgao Elevacdo inferior** | Elevacao superior** Telescopio
Elevagéo inferior Marcha e direcgao Giratoria* Néo Telescopio*
Elevagéo superior Marcha e direccéo Giratoria Nao Telescopio
Telescopio Marcha e direcgéo Giratoria* Elevacgdo inferior** | Elevagao superior**

Lanca de guindaste articulada Marcha e direcgéo Giratoria* Elevacdo inferior** | Elevagao superior** Telescopio
Giratoria da langa de guindaste Marcha e direccao Nao Nao Néo Nao
Rotagdo da plataforma Marcha e direccéo Nao Nao Nao Nao

Nota: As funges da langa podem ser mais lentas quando seleccionadas com outra fungdo do que quando operadas individualmente, devido a

partilha de 6leo.

* Estas fungdes podem mover-se mais lentamente (ou nem se moverem) caso a primeira fungao seleccionada (Elevagao inferior ou Giratoria)

seja operada na velocidade maxima, devido a partilha de 6leo.

** A Elevagdo inferior e a Elevagéo superior ndo funcionam em simultaneo. A elevacéo superior prevalece sempre.

3-10
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CAPITULO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS DA MAQUINA

Painel Indicador de Comando na Plataforma

(Ver Figura 3-4., Painel indicador de comando na plataforma)

NOTA: O Painel Indicador de Comando na Plataforma utiliza sim-
bolos de diferentes formatos para avisar o operador dos
diferentes tipos de situagbes operacionais que poderiam
suceder. O significado desses simbolos é descrito abaixo.

]

3122504

Indicagao de uma situagao de perigo iminente
que, se néo for evitada, pode provocar lesées
corporais graves ou mesmo a morte. Este
indicador ficara vermelho.

Indica condigcéo de operagdo anormal que, se
né&o for evitada, pode provocar interrupgéo ou
danos na maquina. Este indicador ficara amarelo.

Indicagédo de informagéo importante relativa as
condigées de operagéo, i.e. procedimentos
essenciais para um funcionamento em
seguranga. Este indicador ficara verde, a
excepgéo do indicador de capacidade que ficara
verde ou amarelo, dependendo da posi¢ao da

Maquina desnivelada.

Esta luz de cor vermelha indica que o chassis se encontra
numa superficie inclinada (a mais de 5 graus). Se a langa
se encontrar acima da horizontal e a maquina se encon-
tra numa superficie com inclinagao de 5 graus, é activado
um alarme e a maquina fica automaticamente engrenada
em VELOCIDADE LENTA.

Iataforma 1. Inclinagéo 5. Activar
p ’ 2. Sobrecarga da plataforma 6. Carga da bateria baixa
3. Anomalia no sistema 7. Velocidade Lenta
4. Posi-Track
Figura 3-4. Painel indicador de comando
na plataforma
— Plataforma Elevatéria JLG — 3-11
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2. Sobrecarga da plataforma. (se instalada) c. As baterias estdo quase descarregadas, e devem
ser carregadas brevemente para que a maquina nao
pare num local pouco conveniente.

3. Indicador de anomalia no sistema. d. Existe uma outra falha num dos circuitos. Se esse for
o caso, determinar a causa contando o cédigo de
intermiténcia, um nimero de sinais intermitentes
seguidos de uma pausa e seguidos novamente de
um certo numero de sinais intermitentes, e consultar
o manual de reparagao.

Indica que a plataforma tem excesso de carga.

O indicador de anomalia no sistema acende quando se
verifica uma situacédo anormal no motor do gerador (ele-
vada temperatura do 6leo ou baixa pressao de 6leo) ou,
em maquinas eléctricas, uma falha no sistema eléctrico.

As quatro causas provaveis de uma falha no sistema séao: ) ) ) )
NOTA: O motor desligar-se-a automaticamente nas seguintes

a. Otempo de activacao de sete segundos foi ultrapas- condigées:
sado ou a funcao foi seleccionada antes de activar
o interruptor de pé. O sistema interpreta esta situa- Temperatura elevada do éleo do motor
¢ao como uma falha, tal como se o interruptor de pé Presséo baixa do 6leo do motor
estivesse encravado na posi¢ao inferior ou se um Sobrevelocidade do motor
interruptor de funcéo estivesse preso na posicao Sobretensdo do gerador
Ligado. Voltar a accionar o interruptor de pé para for-
necer energia aos comandos e apagar a luz. 4. Indicador Posi-Track.

b. Foi atingido o limite maximo de energia e a maquina
nao se mexe. Esta situacao poderia ocorrer quando
a maquina bloqueia ou quando se tenta conduzir
sobre um piso irregular ou em rampas ingremes que
excedam a inclinacdo maxima admissivel da
maguina. Esta situacdo é comparavel ao abranda-
mento do motor quando se exige que este forneca
mais energia do que aquela que ele consegue
debitar.

Este indicador acende para indicar que a Posi-Track esta
a funcionar.

3-12 — Plataforma Elevatdria JLG — 3122504
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Interruptor de pé/indicador de activagao.

Para operar qualquer funcéo, o interruptor de pé deve
estar accionado; a fungdo desejada deve também ser
accionada no espaco de 7 segundos. O indicador de
activacdo indica que os comandos se encontram dispo-
niveis para operagao. Se a fungdo nao for accionada no
espago de 7 segundos, ou se decorrer um periodo de
7 segundos entre a conclusao de uma fungao e o inicio
da outra, a luz de activacao apaga-se e o interruptor de
pé deve ser libertado e accionado novamente para os
comandos ficarem novamente disponiveis.

A libertacao do interruptor de pé desactiva todos os
comandos e provoca a aplicagao dos travoes do sistema
de translacao.

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO DESMONTAR, MODI-

FICAR OU
QUEIO OU

DESACTIVAR O INTERRUPTOR DE PE ATRAVES DE BLO-
DE QUALQUER OUTRO MEIO.

A\ ADVERTENCIA

AFINAR O INTERRUPTOR DE PE, SE AS FUNCOES APENAS FOREM
ACTIVADAS QUANDO O INTERRUPTOR OPERAR APENAS NOS ULTIMOS
6 MM (1/4 IN) SUPERIOR OU INFERIOR DO CURSO.

3122504

— Plataforma Elevatdria JLG —

6.

Indicador de Bateria Fraca.

Indica que as baterias estéo fracas e que tém de ser car-
regadas.

Avisador de velocidade lenta.

Quando o Comando da Velocidade é colocado na posi-
cao de velocidade lenta, este indicador avisa o0 operador
de que todas as fungdes se encontram reguladas para a
velocidade mais reduzida possivel.
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Pagina intencionalmente em branco.

3-14 — Plataforma Elevatdria JLG —
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4.1

3122504

CAPITULO 4. OPERAGAO DA MAQUINA

DESCRIGCAO

Esta maquina é uma plataforma elevatéria de pessoal hidrau-
lica auto-propulsionada, equipada com plataforma de traba-
Iho instalada na extremidade de uma lanca de elevacao e
rotativa. As vibragdes emitidas por estas maquinas nao sao
nocivas para os operadores situados na plataforma de traba-
Iho. O nivel de ruido continuo ponderado (pressao sonora da
escala A) na plataforma de trabalho é inferior a 75 dB(A).

O posto de comando primario da maquina encontra-se na
plataforma de trabalho. A partir deste posto de comando, o
operador pode comandar o sentido da marcha e a direccao
da maquina. O operador pode elevar ou baixar a langa supe-
rior ou inferior ou roda-la para a direita e para a esquerda. A
lanca normal pode rodar 360 graus de modo ndo continuo
para a esquerda e para direita da posicao de armazenamento.
A maquina dispbe ainda de um Posto de Comando Inferior,
cuja operagao provoca a desactivagao do Posto de Comando
da Plataforma. Os comandos do posto inferior permitem a
operacao da Langa de Elevacao Superior e Inferior e da Gira-
toria, e devem ser utilizados em situacbes de emergéncia
para descer a plataforma, em caso de impossibilidade de
comando pelo operador na plataforma.

4.2 CARACTERISTICAS E LIMITAGOES

OPERACIONAIS

Capacidades

A langa pode ser elevada acima da horizontal, com ou sem
carga na plataforma, se:

1. A maquina estar posicionada numa superficie regular,
firme e horizontal.

2. Acarga se situar dentro do limite de capacidade nominal
do fabricante.

3. Todos os sistemas da maquina estarem a funcionar
correctamente.

4. A pressao dos pneus ser a recomendada.

5. A maquina estar equipada originalmente pela JLG.

— Plataforma Elevatdria JLG — 4-1



CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Estabilidade

A estabilidade da maquina baseia-se em duas posicoes,
designadas estabilidade FRONTAL e TRASEIRA. A posicao
de estabilidade FRONTAL minima ¢ indicada na Figura 4-1.,
Posicdo da menor estabilidade frontal, e a posicao de estabi-
lidade POSTERIOR minima ¢ indicada na Figura 4-2., Posicao
da menor estabilidade posterior.

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR O TOMBAMENTO DIANTEIRO OU TRASEIRO, NAO
SOBRECARREGAR A MAQUINA OU OPERA-LA SOBRE PISOS NAO
HORIZONTAIS.

4-2

— Plataforma Elevatdria JLG —

4.3 OPERAGAO DO MOTOR
Alimentacao/Paragem de emergéncia

Este interruptor de Alimentacao/Paragem de emergéncia,
quando puxado para fora (ligado), fornece alimentacéo da
bateria a todas as funcdes da maquina. O interruptor deve ser
recolhido (desligado) quando do descarregamento das bate-
rias ou da paragem da maquina durante a noite.

NOTA: Se equipado com gerador opcional incorporado, o inter-

ruptor de paragem de emergéncia deve ficar ligado
(puxado para cima) de forma a permitir o carregamento
automatico das baterias.

Cerca de 2 segundos depois do interruptor ser puxado para
fora, a maquina iniciard o diagndéstico dos varios circuitos
eléctricos e, se tudo estiver a funcionar devidamente, o
alarme da plataforma soara uma vez. Durante este periodo,
as luzes no painel indicador piscarao também uma vez.

3122504
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LANCA LANGA DE EXTENSAOQ
SUPERIOR HORIZONTAL TOTALMENTE ESTENDIDA DHHD

/N

A MAQUINA "TOMBARA" NESTA DIRECGAO,
SE SOBRECARREGADA 0U UTILIZADA
SOBRE SUPERFICIES NAQ HORIZONTAIS.

TORRE E LANGA INTERMEDIA
A 33 GRAUS

3122504

Figura 4-1. Posicao da menor estabilidade frontal

— Plataforma Elevatdria JLG —
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Interruptor de seleccao plataforma/solo

O interruptor de Seleccéo Plataforma/Solo funciona de forma
a seleccionar a energia da bateria para a estacao de comando
desejada, no momento em que o interruptor de alimentacao/
paragem de emergéncia é puxado para fora (ligado). Com o
interruptor fixo na posicdo SOLO, a energia da bateria é for-
necida ao posto de comando inferior. Quando o interruptor se
encontra posicao PLATAFORMA, a energia da bateria é for-
necida a estacao de comando na plataforma.

Activacao do motor

CONSTATAR

O INTERRUPTOR DE PE TEM DE SER ACCIONADO ANTES DE SER ACTI-
VADO QUALQUER TIPO DE FUNCIONAMENTO. CASO CONTRARIO, A
FUNCAO NAO OPERA.

O motor é activado e opera na funcao desejada quando o
interruptor de paragem de emergéncia é puxado para fora
(ligado), o interruptor de selecgao Plataforma/Solo se encon-
tra na posigcao adequada e o interruptor de pé estiver accio-

nado.
A\ CUIDADO

SE DEVIDO A UMA ANOMALIA DE FUNCIONAMENTO DO MOTOR FOR
NECESSARIO DESLIGAR O MOTOR DE FORMA NAO PROGRAMADA,
DETERMINAR E CORRIGIR A CAUSA ANTES DE RETOMAR QUALQUER
OPERAGAO.

3122504
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4.4 TRANSLAGAO (CONDUCAOD)

NOTA: Quando a langa inferior é elevada acima da horizontal, ou
quando a langa superior é elevada aproximadamente
40,6 cm (16 in) acima do suporte da langa, a fungéo de
velocidade de funcionamento elevada passara automati-

camente para velocidade lenta.

CONSTATAR

SE A MAQUINA FOR OPERADA A UMA VELOCIDADE MUITO REDUZIDA
OU PARADA NUMA INCLINAGAO DE 20% OU SUPERIOR, A FUNGAO DE
CONDUCAO SERA INTERROMPIDA. RETIRAR O PE DO INTERRUPTOR
DE PE E ACCIONAR O INTERRUPTOR DE PE PARA REACTIVAR.

A\ ADVERTENCIA

EM PISOS IRREGULARES, INSTAVEIS E NAO HORIZONTAIS, NAO CON-
DUZIR A MAQUINA COM A LANGA ACIMA DA HORIZONTAL.

PARA EVITAR A PERDA DO CONTROLO DA DIRECCAO DA MAQUINA OU
0 SEU TOMBAMENTO EM INCLINAGOES LATERAIS E LONGITUDINAIS,
NAO CONDUZIR EM PISOS COM INCLINAGAO SUPERIOR A INDICADA
NA CHAPA DO NUMERO DE SERIE.

NAO CONDUZIR EM PISOS COM INCLINAGAO LATERAL SUPERIOR A
5 GRAUS.

EVITAR QUAISQUER CARACTER'iSTICAS DO TERRENO QUE POSSAM
CAUSAR O TOMBAMENTO DA MAQUINA.
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

CONDUZIR EM MARCHA-ATRAS COM EXTREMO CUIDADO E DURANTE
A CONDUGCAO COM A PLATAFORMA ELEVADA, ESPECIALMENTE COM
QUALQUER PARTE DA MAQUINA A MENOS DE 1,8 M (6 FT) DE QUAL-

QUER OBSTRUCAO.
A\ CUIDADO

ANTES DA CONDUGAO, VERIFICAR SE A LANCA SE ENCONTRA POSI-
CIONADA SOBRE O EIXO POSTERIOR. SE A LANCA ESTIVER POSICIO-
NADA SOBRE AS RODAS DIRECCIONAIS, A DIRECGAO E 0S
COMANDOS DA DIRECCAO MOVER-SE-AO NO SENTIDO OPOSTO AO DA
MAQUINA.

Translagao em marcha a frente e marcha-atras

CONSTATAR

O INTERRUPTOR DE PE TEM DE SER ACCIONADO ANTES DE SER ACTI-
VADO QUALQUER TIPO DE FUNCIONAMENTO. CASO CONTRARIO, A
FUNGCAO NAO OPERA.

1. Se a maquina for desligada, puxar o interruptor de para-
gem de emergéncia do posto de comando inferior e colo-
car o interruptor de Selecgao Plataforma/Solo na posicao
PLATAFORMA.

2. No posto de comando da plataforma, puxar o interruptor
de Paragem de Emergéncia e accionar o interruptor de pé.

3. Posicionar o controlador de condugao para MARCHA A
FRENTE ou MARCHA-ATRAS, conforme desejado. O
angulo do controlador ird determinar a velocidade de
movimentacao.
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4.5 DIRECGAO

Accionar o interruptor de pé, posicionar o interruptor de pole-
gar no controlador de conducao/direccao para a DIREITA
(maquina para a direita) ou para a ESQUERDA (maquina para
a esquerda).

4.6 PLATAFORMA
Carregamento a partir do mivel do solo

1. Posicionar o chassis sobre uma superficie suave, firme e
horizontal.

2. Seacargatotal (pessoas, ferramentas e materiais) for de
227 kg (500 Ib) ou inferior, distribuir a carga uniforme-
mente no piso da plataforma e avancar para a posicao
de trabalho.

Carregamento a partir de posicoes
acima do nivel do solo

Antes de carregar o peso para a plataforma acima do nivel do
solo:

1. Determinar qual serd o peso total depois peso adicional
estar carregado (pessoal, ferramentas e materiais).

2. Se o peso total na plataforma for de 227 kg (500 Ib) ou
inferior, adicionar peso.
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

INCLINACAO LATERAL
(NAO EXCEDER OS 5 GRAUS)

Figura 4-3. Inclinagdes laterais e longitudinais
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Ajustamento do nivelamento da plataforma

1. Nivelamento para CIMA. Accionar o interruptor para ele-
var a plataforma, posicionar o interruptor de comando de
NIVELAMENTO DA PLATAFORMA para CIMA e manter
até que a plataforma esteja nivelada.

2. Nivelamento para BAIXO. Accionar o interruptor para
descer a plataforma, posicionar o interruptor de
comando de NIVELAMENTO DA PLATAFORMA para
BAIXO e manter até que a plataforma esteja nivelada.

Rotacao da plataforma

1. Accionar o interruptor de pé para rodar a plataforma para
a esquerda, o interruptor de controlo de ROTAGCAO DA
PLATAFORMA é posicionado para a ESQUERDA e man-
tido até que seja atingida a posicao desejada.

2. Accionar o interruptor de pé para rodar a plataforma para
a direita, o interruptor de controlo de ROTAGAO DA PLA-
TAFORMA ¢ posicionado para a DIREITA e mantido até
que seja atingida a posicao desejada.

Giratoria da lanca de guindaste

1. Accionar o interruptor de pé para rodar a plataforma e a
lanca de guindaste para a esquerda, o interruptor de con-
trolo de ROTACAO DA LANGA DE GUINDASTE é posici-
onado para a ESQUERDA e mantido até que seja
atingida a posicao desejada.
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2. Accionar o interruptor de pé para rodar a plataforma e a
lanca de guindaste para a direita, o interruptor de con-
trolo de ROTAGAO DA LANCA DE GUINDASTE é posici-
onado para a DIREITA e mantido até que seja atingida a
posicao desejada.

4.7 LANGA

UMA LUZ DE ALARME DE INCLINAGAO DE COR VERMELHA, SITUADA
NA CONSOLA DE COMANDO, ACENDE QUANDO O CHASSIS SE ENCON-
TRA NUMA INCLINACAO DE 5 GRAUS OU SUPERIOR. NAO RODAR OU
ELEVAR A LANCA ACIMA DA HORIZONTAL QUANDO A LUZ ESTA
ACESA.

NAO DEPENDER DO ALARME DE INCLINACAO COMO UMA INDICACAO
FIAVEL SOBRE O NIVELAMENTO DO CHASSIS. O ALARME DE INCLINA-
CAO INDICA QUE O CHASSIS SE ENCONTRA NUMA POSIGAO EXTRE-
MAMENTE INCLINADA (5 GRAUS OU SUPERIOR). O CHASSIS DEVE
ESTAR NIVELADO ANTES DA ROTACAO, OU ELEVAGCAO DA LANCA
ACIMA DA HORIZONTAL.

PARA EVITAR PERTURBACOES, SE A LUZ DE ALARME DE INCLINAGCAO
DE COR VERMELHA ACENDER QUANDO A LANCA E ELEVADA ACIMA
DA HORIZONTAL, DESCER A PLATAFORMA AO NiVEL DO SOLO. EM
SEGUIDA, REPOSICIONAR A MAQUINA DE FORMA A QUE O CHASSIS
FIQUE NIVELADO ANTES DE ELEVAR A LANGCA.

A DESLOCAGAO COM A LANGA ABAIXO DA HORIZONTAL E PERMITIDA
EM INCLINAGOES QUE NAO ULTRAPASSEM AS INDICADAS NA CHAPA
DO NUMERO DE SERIE.
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR LESOES CORPORAIS GRAVES, NAO OPERAR A MAQUINA
SE ALGUMAS DAS ALAVANCAS OU INTERRUPTORES DE CONTROLO
DOS MOVIMENTOS DA PLATAFORMA NAO REGRESSAREM A POSICAO
DE DESLIGACAO OU PONTO-MORTO QUANDO LIBERTADOS.

PARA EVITAR COLISOES E LESOES CORPORAIS, CASO A PLATAFORMA
NAO PARE QUANDO UM INTERRUPTOR OU ALAVANCA DE COMANDO E
LIBERTADO, REMOVER O PE DO INTERRUPTOR DE PE OU UTILIZAR O
INTERRUPTOR DE PARAGEM DE EMERGENCIA PARA PARAR A
MAQUINA.

Rotacao da lanca

Accionar o interruptor de pé para rodar a lanca, com o inter-
ruptor de pé activado, posicionar o interruptor de comando
GIRATORIA para a DIREITA ou para a ESQUERDA, de acordo
com a direcgcao desejada.

CONSTATAR

DURANTE A ROTAGAO DA LANGA, VERIFICAR SE EXISTE FOLGA SUFI-
CIENTE ENTRE A LANCA E AS PAREDES, DIVISORIAS E EQUIPAMENTO
ADJACENTE.

Elevacao e ahaixamento da lanca
inferior e intermédia

Accionar o interruptor de pé para elevar ou descer a Langa
Inferior e Intermédia, com o interruptor de pé activado, posi-
cionar o interruptor de elevagao da lanca inferior para SUBIDA
ou DESCIDA, conforme desejado.

3122504
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Elevacao e abaixamento da lanca superior

Accionar o interruptor de pé para elevar ou descer a Langa
Superior, com o interruptor de pé activado, posicionar o inter-
ruptor de elevacéao da lanca superior para SUBIDA ou DES-
CIDA, até alcancar a altura desejada.

4.8 GERADOR

A maquina encontra-se equipada com um motor alimentado por
um gerador DC ligado em paralelo a caixa da bateria DC de 48V.

Modo de operacao automatica

O gerador opera em modo automatico sempre que se verifi-
carem as duas situacdes seguintes.

1. OEMS do posto de comando inferior estiver puxado para
fora (ligado), e:

2. O interruptor de activagdo do gerador na consola de
comando da plataforma se encontrar na posicao Ligado
ou Activado.

Quando se verificam as condi¢des acima descritas, o contro-
lador do gerador monitorizara o estado das baterias, ligar-se-
a automaticamente quando a voltagem da bateria descer em
resultado de uma descarga e desligar-se-4 quando as bate-
rias estiverem totalmente carregadas.
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Modo de operacao apenas por hateria

A maquina opera em modo de “apenas por bateria” sempre
que se verificam as duas situagdes seguintes:

1. OEMS do posto de comando inferior estiver puxado para
fora, e:

2. O interruptor na consola de comando da plataforma se
encontrar na posicao Desligado ou Desactivado.

Neste modo, a maquina ird funcionar como uma unidade ope-
rada por uma bateria convencional. As baterias podem ser
utilizadas até ficarem totalmente descarregadas.

Modo de operacao (carregamento) manual

4-10

O gerador opera em modo manual sempre que se verificarem
as trés situagoes seguintes.

1. OEMS do posto de comando inferior estiver puxado para
fora, e:

2. O interruptor na consola de comando da plataforma se
encontrar na posicao Ligado ou Activado e:

3. O botdo de Carregamento manual estiver activado.

A activagao do botao de carregamento manual ligara o motor
e iniciara o ciclo de carregamento mesmo que as baterias
estejam carregadas acima do nivel de arranque automatico.

— Plataforma Elevatdria JLG —

NOTA:

O operador pode iniciar o ciclo de carregamento para carre-
gar as baterias até ao nivel maximo. O ciclo de carregamento
inclui uma fase final semelhante a dos carregadores normais.

4.9 VELOCIDADES DE FUNCIONAMENTO

DA MAQUINA

O Comando da Velocidade de Funcionamento afecta a velo-
cidade das fungdes de Elevacao inferior, Telescépio e Rota-
cao da lancga. Virar o comando para a direita de forma a
aumentar a velocidade de funcionamento ou para a esquerda
para diminuir a velocidade de funcionamento. Quando na
posicdo esquerda méaxima, o accionamento é colocado na
velocidade lenta.

4.10 PARAGEM E ESTACIONAMENTO

NOTA:

Quando as unidades alimentadas por bateria estiverem
estacionadas durante a noite, as baterias devem ser car-
regadas de acordo com as instrugées no Capitulo 2 de
forma a assegurar a sua disponibilidade no dia de trabalho
sequinte.

As maquinas eléctricas sdo equipadas com um cabo esta-
tico devido aos picos de electricidade estatica. O cabo
encontra-se na parte posterior do chassis da maquina.

3122504



CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

Para parar e estacionar a maquina, proceder conforme indi-
cado a seguir:

1.

Conduzir a maquina para uma area razoavelmente bem
protegida.

Verificar se a lanca esta descida sobre o eixo posterior.

Desligar a Paragem de Emergéncia nos Comandos da
Plataforma.

Desligar a Paragem de Emergéncia nos Comandos do
Posto Inferior. Posicionar o interruptor de Selecgao Pla-
taforma/Solo na posicao central de DESLIGADO.

Se necessario, cobrir os Comandos da Plataforma, de
modo a proteger as placas de instrugdes, autocolantes
de aviso e comandos de operacdo dos elementos.

4.11 PROCEDIMENTO DE SINCRONIZAGAO

DA LANGA

NOTA: Se a Lanca Inferior ndo descer totalmente:

1.
2.

3122504

Retirar todo o pessoal da plataforma.

Puxar o botao vermelho localizado junto da valvula de
controlo principal.

No Posto de Comando Inferior, activar o comando da ele-
vacao, elevar a Lanca Inferior 1,8 m (6 ft).
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5.

6.

Depois de elevar a Langa Inferior, libertar o botao verme-
Iho.

Activar Descer Lancga Inferior, baixar totalmente a lanca.

Repetir os passos 1 a 5, se necessario.

4.12 ELEVAGAO E AMARRAGAO DA MAQUINA

Elevacao

1.

Verificar a chapa do Numero de Série, contactar a JLG
Industries ou pesar a maquina para determinar o seu
peso bruto.

2. Colocar a langa na posigao de armazenamento.

3. Remover da maquina todos os objectos soltos.

4. Controlar e ajustar as condicoes de operacao com cabos
ou cordas, de modo a impedir os danos na maquina e a
assegurar que se mantenha nivelada.

Amarracao

1. Colocar a langa na posicao de armazenamento.

2. Remover da maquina todos os objectos soltos.

3. Fixar o chassis e a plataforma através de cabos ou cor-

rentes de resisténcia adequada.
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Instrucées de elevacao:
1. \Verificar a chapa do Namero de Série, contactar a JLG Industries ou pesar a maquina
para determinar 0 seu peso bruto.
2. Colocar a langa na posicao de armazenamento.
3. Remover da maquina todos os objectos soltos.
4. Controlar e ajustar as condigOes de operagao com cabos ou cordas, de modo a impedir
a danificagao da maquina e a assegurar que se mantenha nivelada.
SUSPENDER AQUI
\ H E—
d ;
11T d il L)
©
g
@)
., 0000 |
1,1 m (44.25in) > LINHA CENTRAL DE ROTAGAQ
CENTRO DE GRAVIDADE |
Figura 4-4. Tabela de suspensao
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Figura 4-6. Amarracao do chassis e da plataforma - Folha 2 de 2
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Figura 4-7. Instalacao dos autocolantes — Folha 1 de 3
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Figura 4-8. Instalacao dos autocolantes - Folha 2 de 3
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Figura 4-9. Instalacao dos autocolantes — Folha 3 de 3
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Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E400A/E400An/E400AJP/E400AJPN

ltem n° ANSI Aust?aE/Iiano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing | Esp/Portugués
025930116 | ,0c70.3 | 0259536-8 | 0259538-9 0259497-11 0259495-11 | 0259540-9 | 0259499-11
1
2 1703805 1703938 1703939 1703935 1703936 1703937 1703940
3
4 1703798 1705822 1703932 1703933 1703929 1703930 1703931 1703934
5 1705514
6 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584
7 3252342 3252799 3252342 3252342 3252557 3252342 3252342 3252557
8
9 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504
10 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642
11 1703797 1705921 1703926 1703927 1703923 1703924 1703925 1703928
12
13 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644
14 3251813 3251813 3251813
4-18 — Plataforma Elevatoria JLG — 3122504
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Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E4A00A/E400An/E400AJP/E400AJPN

ltem n° ANSI Aust(:aE/Iiano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing | Esp/Portugués
025930116 | ,-e70.3 | 0299536-8 | 0259538-9 0259497-11 0259495-11 | 0259540-9 | 0259499-11

15 1705828 1703980 1703981 1703983 1703984 1703982 1703985
16 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
17 1702153 1704007 1704006 1704008
18

19

20 3251243 3251243 3251243
21

22 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691
23 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085
24 1702868 1704001 1704000 1704002
25 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254
26 1704253 1704253 1704253 1704253 1704253
27 1704446 1706378 1704417 1704418 1704454 1704452 1704419 1704453
28 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E400A/E400An/E400AJP/E400AJPN

Item n°

ANSI
0259301-16

CE/
Australiano
0275070-3

Japonés
0259536-8

Coreano
0259538-9

Ing/Espanhol América Latina
0259497-11

Ing/Francés CSA
0259495-11

Chinés/Ing
0259540-9

Esp/Portugués
0259499-11

29

30

31

32

33

34

35

36

37

1701500

1703811

1701500

1701500

1701500

1701500

1701500

1701500

38

1701509

1701509

1701509

1701509

1701509

1701509

1701509

1701509

39

1703813

1705670

1704342

1704343

1704339

1704340

1704344

1704341

40

4

1703804

1701518

1703950

1703951

1703947

1703948

1703949

1703952

42
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E4A00A/E400An/E400AJP/E400AJPN

Item n°

ANSI
0259301-16

CE/
Australiano
0275070-3

Japonés
0259536-8

Coreano
0259538-9

Ing/Espanhol América Latina
0259497-11

Ing/Francés CSA
0259495-11

Chinés/Ing
0259540-9

Esp/Portugués
0259499-11

43

44

45

46

47

1702265

1705977

1702271

1703987

1702265

1702265

1703988

1703991

48

49

50

1702300

1703814

1702300

1702300

1702300

1702300

1702300

1702300

51

52

1702631

1702631

1702631

1702631

1702631

1702631

1702631

1702631

53

1707013

1704112

1704112

1704112

1704112

1704112

54

55

56

3122504
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Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E4A00A/E400An/E400AJP/E400AJPNn

Item n°

ANSI
0259301-16

CE/
Australiano
0275070-3

Japonés
0259536-8

Coreano
0259538-9

Ing/Espanhol América Latina
0259497-11

Ing/Francés CSA
0259495-11

Chinés/Ing
0259540-9

Esp/Portugués
0259499-11

57

58

59

60

61

62

63

64

1706950

1704252

1704252

1704252

65

1701645

1705978

1703996

1703996

1703996

1703996

1703996

1703996

66

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

67

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

68

69

70
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

Tabela 4-1. Legenda dos autocolantes E4A00A/E400An/E400AJP/E400AJPNn

CE/

ltem n° ANSI Australiano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing | Esp/Portugués
025930116 | ,-e70.3 | 0299536-8 | 0259538-9 0259497-11 0259495-11 | 0259540-9 | 0259499-11
71
72
73
74
75
76
7 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
78 1704830
79 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885
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Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes M400A/M400An/M400AJP/M400AJPn

Item n° ANSI Austﬁsl/iano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing. | Esp/Portugués
0258973-16 0275069-3 0259535-9 | 0259537-10 0259496-12 0259494-12 | 0259539-10 | 0259498-11

1

2 1703805 1703938 1703939 1703935 1703936 1703937 1703940

3

4 1703798 1705822 1703932 1703933 1703929 1703930 1703931 1703934

5 1705514

6 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584

7 3252342 3252799 3252342 3252342 3252557 3252342 3252342 3252557

8

9 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504

10 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642

11 1703797 1705921 1703926 1703927 1703923 1703924 1703925 1703928

12

13 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644 1701644

14 3251813 -- 3251813 3251813 3251813

15 1705828 1703980 1703981 1703983 1703984 1703982 1703985

16 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277

17 1702153 1704007 1704006 1704008
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes M400A/M400An/M400AJP/M400AJPN

Item n° ANSI Aust?aE/Iiano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing. | Esp/Portugués
0258973-16 0275069-3 0259535-9 | 0259537-10 0259496-12 0259494-12 | 0259539-10 | 0259498-11

18

19 -- --

20 -- -- -- -- 3251243 3251243 3251243 3251243
21 -- -- -- --

22 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691
23 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085 1705085
24 1702868 -- -- -- 1704001 1704000 1704000 1704002
25 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254 1704254
26 1704253 -- -- -- 1704253 1704253 -- 1704253
27 1704446 1706378 1704417 1704418 1704454 1704452 1704419 1704453
28 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431 1704431
29

30

31

32

33

34

35
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Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes M400A/M400An/M400AJP/M400AJPN

Item n° ANSI Austcl:'aE/Iiano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing. | Esp/Portugués
0258973-16 0275069-3 0259535-9 | 0259537-10 0259496-12 0259494-12 | 0259539-10| 0259498-11

36 -

37 1701500 1703811 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500
38 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
39 1703813 1705670 1704342 1704343 1704339 1704340 1704344 1704341
40

4 1703804 1701518 1703950 1703951 1703947 1703948 1703949 1703952
42

43

44

45

46

47 1702265 1705977 1702271 1703987 1702265 1702265 1703988 1703991
48

49

50 1702300 1703814 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300
51

52 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
53 1707013 1704112 1704112 1704112 1704112 1704112
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CAPITULO 4 - OPERAGCAO DA MAQUINA

Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes M400A/M400An/M400AJP/M400AJPN

Iltem n°

ANSI
0258973-16

CE/
Australiano
0275069-3

Japonés
0259535-9

Coreano
0259537-10

Ing/Espanhol América Latina
0259496-12

Ing/Francés CSA
0259494-12

Chinés/Ing.
0259539-10

Esp/Portugués
0259498-11

54

55

56

o7

58

59

60

61

62

63

64

1706950

1704252

1704252

1704252

65

1701645

1705978

1703996

1703996

1703996

1703996

1703996

1703996

66

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

1701502

67

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

1701503

68

69

70

1704286

1704369

1704370

1704371

1704368

1704372

1704373

7

3122504
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CAPITULO 4 - OPERACAO DA MAQUINA

Tabela 4-2. Legenda dos autocolantes M400A/M400An/M400AJP/M400AJPn

Item n° ANSI Aust?fl/iano Japonés Coreano | Ing/Espanhol América Latina | Ing/Francés CSA | Chinés/Ing. | Esp/Portugués
0258973-16 0275069-3 0259535-9 | 0259537-10 0259496-12 0259494-12 | 0259539-10 | 0259498-11
72
73 1702962
74
75 -- -- 1705084 1705084
76
77 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
78 1704830 1704830 1704830 1704830 1704830 1704830 1704830 1704830
79 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885
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CAPITULO 5 - PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA
CAPITULO 5. PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

5.1 GENERALIDADES

Este capitulo destina-se a explicar as medidas que devem ser  ApGS QUALQUER INCIDENTE, INSPECCIONAR COMPLETAMENTE A

implementadas, em caso de ocorréncia de uma situacao de  MAQUINA E TESTAR O FUNCIONAMENTO DE TODAS AS FUNGOES, PRI-

emergéncia durante a operacao da maquina. MEIRO A PARTIR DOS COMANDOS DO POSTO INFERIOR E, DEPOIS, A

5 PARTIR DO POSTO DE COMANDO DA PLATAFORMA. NAO ELEVAR CAR-

5.2 NOTIFICAGAO DE INCIDENTES GAS A MAIS DE 3 M (10 FT), ATE HAVER CERTEZA DE QUE TODOS 0S

A JLG Industries, Inc. devera ser imediatamente notificada, DANOS FORAM REPARADOS, SE NECESSARIO, E DE QUE TODOS 0S

sempre que os produtos JLG tenham estado envolvidos em  COMANDOS ESTAO A FUNCIONAR CORRECTAMENTE.

quaisquer incidentes. Mesmo que néo seja evidente qualquer

lesao corporal ou dano material, a fabrica devera ser contac- 5.3 OPERAGAO DE EMERGENC'A

tada por telefone, de modo a fornecer todos os pormenores

necessarios.

Impossibilidade de controlo da maquina

Nos Estados Unidos: pelo operador

Telefone da JLG: 877-JLG-SAFE (554-7233)

(das 08:00 as 16:45 h., hora de Nova lorque) EM CASO DE IMPOSSIBILIDADE DO OPERADOR OPERAR
Fora dos Estados Unidos: OU COMANDAR A MAQUINA:
240-420-2661 1. O comando da maquina deve ser efectuado por outras

Correio electrénico: pessoas através dos comandos do posto de comando

inferior, apenas conforme necessario.
ProductSafety@JLG.com
B L ) ) o 2. Os comandos da plataforma devem ser utilizados ape-
A néo notificagao do fabricante relativamente a qualquer inci- nas por pessoas devidamente qualificadas. NAO CONTI-
dente envolvendo um produto da JLG Industries no prazo de NUAR A OPERAR A MAQUINA. SE OS COMANDOS NAO
48 horas de tal incidente podera provocar a anulagao da FUNCIONAREM CORRECTAIV]ENTE
garantia dessa maquina. ’
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CAPITULO 5 - PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

3. A remocao dos ocupantes da plataforma e a estabiliza-
¢do do movimento da maquina devem ser efectuadas
por meio de gruas, empilhadores ou outro equipamento
disponivel.

Aprisionamento/encravamento da plataforma
ou da lanca

Se a plataforma ou a langa ficar aprisionada ou encravada em
estruturas ou equipamento quando elevada, remover pri-
meiro os ocupantes da plataforma, antes da libertacao da
magquina.

5.4 REBOQUE DE EMERGENCIA

5-2

NAO rebocar esta maquina, excepto se devidamente equi-
pada para o efeito. No entanto, estdo previstas disposicoes
para remogao da maquina, em caso de mau funcionamento
ou falha de poténcia. Os procedimentos seguintes deverao
ser utilizados APENAS para movimentos de emergéncia para
uma area de manutengao adequada.

1. Calcar bem as rodas.

2. Desengrenar os cubos de tracgao, invertendo as tampas
de desconexao.

3. Ligar o equipamento adequado, retirar os calgcos e mover
a maquina.

Apds rebocar a maquina, proceder conforme indicado a
seqguir:

1. Posicionar a maquina sobre uma superficie firme e nive-
lada.

Calcar bem as rodas.

Engrenar os cubos de tracgao invertendo as tampas de
desconexao dos cubos.

4. Retirar os calgos das rodas conforme for necessario.

9.5 SISTEMA DE DESCIDA MANUAL

O sistema de descida manual destina-se a baixar a plataforma
por efeito da gravidade, em caso de perda total da energia. Para
operar o sistema de descida manual, proceder da seguinte
forma:

Maquinas anteriores ao NUmero de Série 63316:

1. Posicionar o botao de descida manual na valvula princi-
pal e rodar para a direita. Instalar o punho na bomba de
descida manual e descer as lancas Média e Inferior, acci-
onando o punho até que estas tenham descido comple-
tamente.

2. Rodar o botao de descida manual para a esquerda e des-
cer a Langa Superior (ou principal) accionando o punho
até que tenha descido completamente. Voltar a colocar
o botao de descida manual na posicao central e armaze-
nar o punho no suporte fornecido.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504



CAPITULO 5 - PROCEDIMENTOS DE EMERGENCIA

N@ de Série 63316 até a Actualidade:

1.

Posicionar o botao de descida manual na valvula princi-
pal e rodar para a esquerda. Instalar o punho na bomba
de descida manual e descer as langas Média e Inferior,
accionando o punho até que estas tenham descido com-
pletamente.

Rodar o botao de descida manual para a direita e descer
a Lanca Superior (ou principal) accionando o punho até
que tenha descido completamente. Voltar a colocar o
botao de descida manual na posicao central e armazenar
0 punho no suporte fornecido.

5.6 DESACTIVAGAO MANUAL DA GIRATORIA

A desactivacado manual da giratéria é utilizada para rodar a langa
e montagem da plataforma giratéria em caso de perda total de
energia, quando a plataforma estiver colocada sobre uma estru-

tura ou
manual

1.

3122504

um obstaculo. Para operar o sistema de desactivacao
da giratdria, proceder da seguinte forma:

Utilizar uma chave de caixa de 7/8 inch e uma chave de
roquete e aplicar na porca da engrenagem sem-fim da
giratéria, no lado esquerdo da maquina.

Colocar achave na porca e rodar na direcgao pretendida.
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Pagina intencionalmente em branco.
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO DO OPERADOR

6.1

CAPITULO 6. ESPECIFICAGOES GERAIS E MANUTENGAO DO OPERADOR

INTRODUCAO

Este capitulo do manual fornece ao operador as informacoes
adicionais necessarias para a operagao e manutencao ade-
quadas desta maquina.

A parte deste capitulo referente a manutencao destina-se a
fornecer informagdes que ajudem o operador da maquina a
executar apenas tarefas diarias na maquina e nao substitui o
Plano de Manutencéo e Inspeccao Preventivas, mais com-
pleto, incluido no Manual de Reparacao e Manutencao.

Outras publicagoes disponiveis:

3122504

Manual de Reparacao e Manutencgéao -

Esp. ANSI, CSA ..o 3121125
Manual de Reparacao e Manutengao -

] o TR R 3121827
Manual llustrado de Pecas - Esp. ANSI, CSA ......... 3121128
Manual llustrado de Pegas - Esp. CE.........c.ccccevne. 3121830

6.2 ESPECIFICAGOES DE OPERAGAO

Tabela 6-1. Especificacoes de operacao

Capacidade: Sem restrigoes: 230 kg
(500 Ib)

Capacidade maxima de rampa, posi¢ao 2 W/D-30%

de armazenamento (Inclinagéo)

Capacidade maxima de rampa, posicao 5 graus

de armazenamento (Inclinagao lateral)

Altura da plataforma:

12,19 m (40 ft)

Alcance da plataforma na horizontal
(basculante)
E/M400A; E/M400An
E/M400AJP; E/M400AJPn

6,41 m (21 ft2in)
6,8 m (22 ft5in)

Largura da maquina:
E/M400A; E/M400AJP
E/M400An; E/M400AJPn

1,75m (51t 9 in)
1,50 m (4t 11 in)

Raio de viragem (exterior)

3,15m (10 ft 4 in)

Raio de viragem (interior)
E/M400A; E/M400AJP
E/M400An; E/M400AJPn

0,61 m (2ft0in)
0,86 m (2t 10in)

— Plataforma Elevatdria JLG —
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO DO OPERADOR

Tabela 6-1. Especificacoes de operacao

Tabela 6-1. Especificagoes de operacao

Carga maxima dos pneus:
E/M 400A

2436 kg (5370 1b

Tensao do sistema eléctrico (maxima)

48 VDC

Vida da bateria por carga

7 horas continuas

( )
E/M 400A estreito 2132 kg (4700 Ib)
E/M400AJP 2840 kg (6260 Ib)
E/M400AJP estreito 3248 kg (7160 Ib)

Presséo ao solo

E/M 400A 4,0 kg/cm? (57 psi)
E/M 400A estreito 7,3 kg/cm? (104 psi)
E/M400AJP 5,2 kg/cm? (74 psi)
E/M400AJP estreito 13,0 kg/cm? (185 psi)

Tempo de recarga da bateria

Carregador 17 horas a partir
de descarga total
Gerador 6,2 horas
Pressdo maxima de actuagdo da valvula | 234 bar
de seguranca (3400 psi)

Velocidade de translagéo:
(Acima da horiz.)
E/M400A; E/M400AJP

E/M400An; E/M400AJPn

42-44 seg / 200 ft
50-53 seg/ 50 ft
45-50 seg / 200 ft
55-68 seg / 50 ft

Peso bruto da maquina

E/M400A

E400An

M400An

E400AJP

M400AJP
E400AJPn
M400AJPn

5488 kg (12100 Ib)
5942 kg (13100 Ib)
6033 kg (13300 Ib)
6214 kg (13700 Ib)
6319 kg (13930 Ib)
6759 kg (14900 Ib)
6863 kg (15130 Ib)

6-2
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO DO OPERADOR

Capacidades
Tabela 6-2. Capacidades
Reservatorio de combustivel 15,11 (4 gal)
do gerador
Reservatorio de fluido hidraulico
E/M 400A, E/M 400An 15,11 (4 gal)

E/M400AJP, E/M400AJPn

191 (5 gal) ¢/ 10% de espaco de ar

Sistema hidraulico
(incluindo reservatorio)

140,81 (37.2 gal)

Cubo do bindrio, Tracgao*

0,501 (17 0z)

*0s cubos do binario devem ter lubrificante até metade.

3122504

Pneus
Tabela 6-3. Especificacoes dos pneus
. = Classifica- | Gama de
Tamanho Tipo Pressao ¢do de telas | carga
IN240/55-17.5 | Pneumdtico | 6 bar (90 psi) 10 E
IN240/55-17.5 | Enchimento N/A 10 E
de espuma
LT215/8R16 | Pneumdtico | 6,5 bar (95 psi) 10 E
26x7x20 Pneus que N/A N/A N/A
ndo deixam
marcas
25x7x12 Pneus que N/A N/A N/A
ndo deixam
marcas
22x6x17.5 | Pneus que N/A N/A N/A
ndo deixam
marcas
6-3

— Plataforma Elevatdria JLG —
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Dados de dimensoes

Tabela 6-4. Dados de dimensoes

Tabela 6-4. Dados de dimensédes

Comprimento da maquina

(plataforma recolhida)
E/M400A; E/M400An
E/M400AJP; E/M400AJPn

5,50 m (18 ft 1 in)
6,7 m (22.0 ft)

Largura do rasto
E/M400A; E/M400AJP
E/M400An; E/M400AJPn

1,51 m (5t 0 in)
1,31 m (41t3.75in)

Altura da maquina

(plataforma recolhida)
E/M400A; E/M400AJP
E/M400An; E/M400AJPn

2,0m (617 in)
1,31 m (6 1t 5.75 in)

Giratoria da parte posterior 0
(qualquer posicéo) 10 cm (4 in)
Distancia livre ao solo
E/M 400A, E/M400AJP 0,22m (8.51n)
E/M 400An, E/M400AJPn 0,13 m (5in)

Altura para cima e superior
da plataforma

6,55 m (2115 )

Alcance maximo da
plataforma na horizontal
(basculante)
E/M 400A, E/M 400An
E/M400AJP E/M400AJPn

6,41 m (21t 2in)
6,83 m (22 1t 5 in)

Tahela de especificacoes

Tabela 6-5. Requisitos do binario

Largura da maquina
E/M400A; E/M400AJP
E/M400An; E/M400AJPn

1,75m (51t 9 in)
1,50 m (4 1t 11 in)

Base das rodas

2,00m (61 7.0

(Loctite)

Descrigao Valor do binario Horas de intervalo
Olhais das jantes 230 Nm (170 Ib-ft) 150
Chumaceira da giratoria | 298 Nm (220 Ib-ft) 50/600*
(Seco)
Chumaceira da giratoria | 326 Nm (240 Ib-ft) 50/600*

Altura maxima em
funcionamento

14,02m (46 1t0n)

Altura da plataforma

12,19 m (401t0n)

— Plataforma Elevatdria JLG —

*\lerificar os parafusos do rolamento giratorio apds as primeiras
50 horas de operagao e, posteriormente, a cada 600 horas.
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Fluido hidraulico

Tabela 6-6. Fluido hidraulico

Variagdo de temperaturas de operagao Grau de viscosidade
do sistema hidraulico S.AEE.
-18°a +83°C (+0°a + 180°F) 10W
-18°a +99°C (+0°a + 210°F) 10W-20, 10W30
+10°a +99°C (+50°a + 210°F) 20W-20

NOTA: Os fluidos hidraulicos tém de ter qualidade de anti-des-
gaste, no minimo, Classificagao de Reparagdo APl GL-3 e
estabilidade quimica suficiente para a reparagao do sis-
tema hidraulico mével.

Para além das recomendagées da JLG, ndo se recomenda
a mistura de 6éleos de marcas diferentes ou tipos, uma vez
que podem nao conter os mesmos aditivos necessarios
ou ser de viscosidades comparaveis. Se se pretender a
utilizagdo de um ¢6leo diferente do Mobil DTE 11M, con-
tacte a JLG Industries para obter as recomendagées ade-
quadas.

Tabela 6-7. Especificagoes do Mobil DTE 11M

Grau de Viscosidade ISO

#15

Gravidade API

31,9

Ponto de escoamento, Max

-40°C (-40°F)

Ponto de inflamabilidade, Min.

166°C (330°F)

Viscosidade
a 40°C 15 cSt
a 100°C 4,1 cSt
a 100°F 80 SUS
a210°F 43 SUS
cp a -30°F 3,200
indice de viscosidade 140

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG —
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Pesos de Estabilidade Criticos

Tabela 6-8. Pesos de Estabilidade Criticos

Componente KG LB
Contra-peso 1746 3850
Pneu e Jante (enchimento de espuma) 94 207
Plataforma (1,2 m [4 ft]) 41 90
Plataforma (1,5 m [5 ft]) 45 100
Bateria (cada) 54 120

A\ ADVERTENCIA

NAO SUBSTITUIR ITENS CRITICOS PARA A ESTABILIDADE POR ITENS
DE PESO DIFERENTE OU ESPECIFICACAO (POR EXEMPLO: BATERIAS,
PNEUS CHEIOS, PLATAFORMA) NAO MODIFICAR A UNIDADE DE FORMA
A AFECTAR A ESTABILIDADE.

Localizacao dos nameros de série

Para a identificacdo da maquina, uma placa com o nimero
de série é afixada no lado esquerdo traseiro na estrutura, em
frente da roda traseira esquerda. Se a placa de numero de
série estiver danificada ou em falta, o nimero de série é

estampado no lado superior esquerdo da estrutura e no lado
superior esquerdo da giratéria. Além disso, 0 nimero de série
estd estampado na extremidade superior da lanca superior,
langa média e langa inferior na parte posterior esquerda das
lancas.

NUMERO DE SERIE DA I
LANGA SUPERIOR

NUMERO DE SERIE
DA LANGA MEDIA

NUMERO DE SERIE DA
PLATAFORMA GIRATORIA

NUMERO DE SERIE

Figura 6-1. Localizagao dos niimeros de série
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i
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Figura 6-2. Diagrama de Manutencao do Operador e Lubrificagao
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CAPITULO 6 - ESPECIFICACOES GERAIS E MANUTENGAO DO OPERADOR

6.3 MANUTENGAO DO OPERADOR

CONSTATAR

NOTA: Os numeros que se seguem correspondem aos numeros  0S INTERVALOS DE L'UBRIFICAQAO RECOMENDADOS SAO BASEADOS
apresentados em Figura 6-2., Diagrama de Manutengdo NA OPERACAO DA MAQUINA EM CONDICOES NORMAIS. EM MAQUINAS

do Operador e Lubrificagéo.

Tabela 6-9. Especificagoes de Lubrificagao

LEGENDA

ESPECIFICACOES

MPG

Massa lubrificante multi-usos com um ponto de escoamento
minimo de 350 graus F. Excelente resisténcia a agua e
qualidades aderentes e do tipo de pressao extrema

(Timken OK 40 Ib minimo).

EPGL

Lubrificante de Engrenagens de Pressao Exirema (6leo)
que cumpra a classificagao de reparagdo API GL-5 ou
MIL-Spec MIL-L-2105

HO

Fluido hidraulico. Mobil DTE-11M

0G*

Lubrificagéo de engrenagem aberta - Composto
para engrenagem aberta Tribol Molub-Alloy 936.
(Ref. JLG N°. 3020027)

BG*

Massa lubrificante de rolamentos (Ref. JLG N°. 3020029)
Mobilith SHA 460.

LL

Lubrificante sintético de litio, massa lubrificante Gredag 741.
(Ref. JLG N°. 3020022)

EQ

Oleo do motor (cérter). Gasolina - AP classe SF/SG,
MIL-L-2104. Diesel - API classe CC/CD,
MIL-L-2104B/MIL-L-2104C.

*MPG pode ser substituido por estes lubrificantes, conforme necessario,
mas os intervalos entre reparacées serdo reduzidos.

6-8

UTILIZADAS EM OPERAGAO MUITO FREQUENTE (MULTI-TURNO) OU
EXPOSTAS A AMBIENTES OU CONDIGOES SEVERAS, OS INTERVALOS
DE LUBRIFICACAO DEVEM SER REDUZIDOS CONFORME NECESSARIO.

1. Chumaceira da giratéria

Ponto(s) de lubrificacao - 2 Lubrificadores

Capacidade - A/R

Lubrificagdo - MPG

Intervalo - A cada 3 meses ou 150 horas de funcionamento
Comentarios - Acesso remoto
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2. Dentes da engrenagem sem-fim da chumaceira da gira-
téria
Ponto(s) de lubrificacao - 2 Lubrificadores
Capacidade - Vaporizagao
Lubrificacéo - Mobiltac375NC
Intervalo - A/R
Comentarios - Se necessario, instalar lubrificadores no
corpo da engrenagem sem-fim e massa lubrificante na chu-

maceira.
A\ CUIDADO

NAO COLOCAR DEMASIADA MASSA LUBRIFICANTE NA CHUMACEIRA.
A CHUMACEIRA COM DEMASIADA MASSA LUBRIFICANTE PROVOCARA
A INSUFLACAO DO ISOLAMENTO EXTERIOR DO CORPO.

3. Reservatério de fluido hidraulico

Ponto(s) de lubrificacéo - Tampéao de enchimento
Capacidade - 15,1 | (4 gal)

Lubrificagdo - HO

Intervalo - Verificar o nivel diariamente; mudar a cada
2 anos ou 1200 horas de funcionamento.

Comentarios - Em maquinas novas, recentemente inspec-
cionadas, ou apds a mudanca de fluido hidraulico, todos
os sistemas devem ser sujeitos, no minimo, a dois ciclos
completos, e o nivel de 6leo no reservatério deve ser veri-
ficado.

4. Filtro hidraulico de retorno

Intervalo - Mudar apdés as primeiras 50 horas e a cada
6 meses ou 300 horas posteriores.

Comentarios - Sob determinadas condicées, pode ser
necessario substituir o filtro hidraulico com mais frequén-
cia. Um sintoma comum da sujidade no filtro é a lentidao
das fungdes hidraulicas.

5. Cubo de traccao da roda

Ponto(s) de lubrificagao - Nivel/Bujao de enchimento
Capacidade - 503 ml (17 oz) (1/2 depdsito)

Lubrificacdo - EPGL

Intervalo - Verificar o nivel a cada 3 meses ou 150 horas de
funcionamento; mudar a cada 2 anos ou 1200 horas de fun-
cionamento

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG — 6-9
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6. Chumaceiras das rodas 8. Cavilha de articulagcdo/Casquilho da lanca

Capacidade - A/R

Lubrificagao - Sintético de litio

Intervalo - A cada 2 anos ou 1200 horas de funcionamento
Comentarios - Na substituicao dos pernos da articulagao/
casquilho da lancga; Revestir I.D. dos casquilhos antes de
instalar as cavilhas de articulagao.

9. Motor

Ponto(s) de lubrificacéao - Tampéao de enchimento
Capacidade - Consultar o Manual do Motor

Lubrificagdo - EO

Intervalo - 3 meses ou 150 horas de funcionamento
Comentarios - Verificar o nivel diariamente/Mudar de
Ponto(s) de lubrificacao - Reacondicionar acordo com o manual do motor.

Capacidade - A/R

Lubrificacdo - MPG

Intervalo - A cada 2 anos ou 1200 horas de funcionamento

7. Fusos/Casquilho

Capacidade - A/R

Lubrificagdo - Lubrificante de litio

Intervalo - A cada 2 anos ou 1200 horas de funcionamento
Comentérios - Na substituicdo do fuso/casquilho; Revestir
1.D. dos casquilhos antes de instalar os pinos centrais.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504
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6.4 MANUTENGAO E CARREGAMENTO

DA BATERIA

Manutencao da bateria, Trimestral

1.

Abrir a cobertura do compartimento da bateria para per-
mitir 0 acesso aos terminais e bujoes da bateria.

A\ CUIDADO

ADICIONAR AGUA AS BATERIAS, ATE O ELECTROLITO COBRIR AS PLA-
CAS. NAO CARREGAR AS BATERIAS COM AS PLACAS DESCOBERTAS
DE ELECTROLITO.

NOTA:

3122504

Quando se adicionar dgua destilada as baterias, deverao
utilizar-se recipientes efou funis nao metalicos.

Para evitar o enchimento excessivo dos elementos, adici-
onar agua destilada as baterias apds o carregamento.

Quando se adicionar dgua destilada a bateria, encher ape-
nas até ao nivel indicado ou até 10 mm (3/8 in) acima dos
separadores.

2.

— Plataforma Elevatdria JLG —

Retirar todos os buj6es e verificar o nivel de electrolito em
cada elemento. O nivel de electrdlito deve estar situado
no anel, aproximadamente a uma polegada da parte
superior da bateria. Encher as baterias apenas com agua
destilada. Instalar novamente e apertar bem todos os
bujoes.

Retirar os cabos dos bornes da bateria, um de cada vez
e comecando pelo borne negativo. Limpar os cabos com
uma solugao neutralizante (ex. solugdo de bicarbonato
de sddio em agua ou amoniaco) e uma escova metélica.
Instalar novamente os cabos e/ou os terminais dos
cabos, conforme necessario.

Limpar os bornes das baterias com uma escova metalica
e, em seguida, voltar a ligar o cabo ao borne. Cobrir as
superficies sem contacto com massa de base mineral ou
vaselina.

Apoés a limpeza dos cabos e bornes, verificar se todos os
cabos estao correctamente posicionados e sem contac-
tos com outras pecas. Fechar a cobertura do comparti-
mento da bateria.

Ligar o sistema hidraulico e verificar o seu funciona-
mento.
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Gerador incorporado opcional

A\ ADVERTENCIA

RISCO DE GAS DE ESCAPE. LIGAR O GERADOR APENAS NUMA ZONA

BEM VENTILADA.
CONSTATAR

QUANDO O COMANDO DE ACTIVAGAO DO GERADOR, LOCALIZADO NA
CAIXA DE COMANDO DA PLATAFORMA, SE ENCONTRA NA POSIGAO
DE LIGADO E O INTERRUPTOR DE PARAGEM DE EMERGENCIA DO
SOLO ESTA LIGADO (PUXADO PARA FORA), O GERADOR COMEGARA
A TRABALHAR AUTOMATICAMENTE QUANDO AS BATERIAS ATINGEM
O ESTADO DE CARGA BAIXA E CARREGAM AUTOMATICAMENTE AS
BATERIAS.

NOTA: O motor desligar-se-a automaticamente nas seguintes
condigées:

Temperatura elevada do 6leo do motor
Presséao baixa do 6leo do motor
Sobrevelocidade do motor
Sobretensao do gerador

A\ ADVERTENCIA

PARA EVITAR LESOES PROVOCADAS POR EXPLOSAO, NAO FUMAR OU
FOGUEAR JUNTO DAS BATERIAS, DURANTE A REALIZAGAO DOS TRA-
BALHOS DE MANUTENGAO. UTILIZAR SEMPRE PROTECCAO PARA 0S
OLHOS E FACE DURANTE AS INTERVENCOES NAS BATERIAS.

6-12

Carregamento da hateria
(Carregador incorporado)

1.

— Plataforma Elevatdria JLG —

Para uma maxima duragao de vida util da bateria:

a. Evitar o descarregamento total das baterias.

b. Carregar por completo as baterias sempre que a
maquina é utilizada.

c. Carregar as baterias em periodos de tempo disponi-
vel entre carregamentos.

d. Antes do carregamento, verificar se o electrdlito da
bateria cobre as placas da bateria mas, de forma a
evitar derrames, nao ultrapassar o nivel do fluido
durante o carregamento.

Para carregar as baterias, ligar o carregador a uma fonte
de 115 volts com 15 amp de capacidade minima.

O carregador desliga-se automaticamente quando as
baterias estao totalmente carregadas.

O ciclo de carregamento termina quando o amperimetro
marca 0 amperes. Qualquer outra leitura indica que o
ciclo de carregamento nao esta completo.

As baterias descarregadas necessitam aproximada-
mente de 17 horas para carregar completamente.

3122504
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6.5 PNEUS E JANTES

Enchimento dos pneus

A pressao de ar dos pneus deve ser igual a pressao de ar
indicada na parte lateral do produto JLG ou autocolante do
rebordo para obter as caracteristicas de seguranca e funcio-
namento adequadas.

Danos dos pneus

Para os pneus, a JLG Industries, Inc. recomenda que quando
descobrir qualquer corte ou rasgao, que exponha a parede late-
ral ou os cabos do rasto no pneu, devem ser iniciadas medidas
para a remogao do produto JLG de servico imediatamente.
Devem ser tomadas medidas para a substituicdo do pneu.

Para pneus com enchimento de espuma de poliuretano, a JLG
Industries, Inc. recomenda que quando for descoberta qualquer
uma das condi¢cdes que se seguem, devem ser iniciadas medi-
das para a remocao do produto JLG de servico imediatamente
e devem ser tomadas medidas para a substituicao do pneu.

* um corte suave e uniforme no entrangado do rasto que
exceda 7,5 cm (3 in) de comprimento total

* quaisquer rasgodes (extremidades rugosas) no rasto,
que exceda 2,5 cm (1 in) em qualquer direcgao

* qualquer furo, que exceda 2,5 cm (1 in) de diametro
* qualquer dano na area dos cabos do pneu

3122504

— Plataforma Elevatdria JLG —

Se um pneu estiver danificado, mas dentro dos critérios citados
anteriormente, o pneu deve ser inspeccionado diariamente, de
modo a assegurar que os danos nao se propagaram para além
dos critérios permitidos.

Substituicao dos pneus

A JLG recomenda que o pneu de substituicao seja do mesmo
tamanho, tela e marca que o pneu instalado originalmente na
magquina. Consultar o Manual de Peca JLG para obter o niUmero
de peca dos pneus aprovados para um modelo de maquina em
particular. Se ndo utilizar um pneu de substituicao aprovado pela
JLG, recomenda-se que os pneus de substituicdo tenham as
seguintes caracteristicas:

* Tela/classificacdo de carga igual ou superior ao tama-
nho original

* Largura de contacto do rasto do pneu igual ou superior
ao original

* Diametro, largura e dimensoes da jante iguais ou supe-
riores ao original

A menos que especificamente aprovado pela JLG Industries Inc.,
ndo substituir um pneu com enchimento de espuma ou com
balastro por um pneu pneumatico. Ao seleccionar e instalar um
pneu de substituicdo, certificar-se de que todos os pneus sao
cheios com a pressao recomendada pela JLG. Devido a varia-
¢bes de tamanhos entre marcas de pneus, ambos 0s pneus no
mesmo eixo devem ser iguais.
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Substituicao das jantes

Os rebordos instalados em cada produto foram concebidos para
requisitos de estabilidade, que consistem na largura do rasto,
pressao dos pneus e capacidade de carga. Alteragdes de tama-
nhos, tais como a largura do rebordo, a localizagao da peca cen-
tral, um diametro maior ou mais pequeno, etc., sem
recomendagoes, por escrito, de fabrica, podem resultar numa
condigcao nao segura relativamente a estabilidade.

6-14

Instalagao das jantes

E extremamente importante aplicar e manter um binario de mon-
tagem das jantes adequado.

A\ ADVERTENCIA

AS PORCAS DAS JANTES DEVEM SER INSTALADAS E MANTIDAS COM
0 BINARIO ADEQUADO, DE MODO A EVITAR JANTES SOLTAS, REBITES
PARTIDOS E A POSSIVEL SEPARAGAO PERIGOSA DA RODA DO EIXO.
CERTIFIQUE-SE DE QUE UTILIZA APENAS AS PORCAS CORRESPON-
DENTES AO ANGULO DO CONE DA RODA.

Aperte as porcas dos olhais com o binario adequado para evitar
que as rodas se soltem. Utilize uma chave de binério para apertar
as retencdes. Se ndo tiver uma chave de binario, aperte as reten-
¢des com uma chave de olhais e, em seguida, solicite o aperto
numa oficina de reparacao qualificada ou representante. O
aperto em demasia resulta na quebra dos rebites ou a deforma-
¢ao permanente dos orificios dos rebites de montagem nas
rodas. O procedimento adequado para a afixagao das rodas é o
seguinte:

1. Coloque todas as porcas a mao de modo a evitar cruza-
mentos. NAO utilizar lubrificante nas roscas ou nas porcas.

— Plataforma Elevatdria JLG — 3122504
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2. Aperte as porcas na sequéncia seguinte:

Tabela 6-10. Grafico de binario das jantes

SEQUENCIA DE APERTO
1.2 Fase 2.2 Fase 3.2 Fase
55 Nm 130 Nm 255 Nm
(40 Ib-ft) (100 Ib-ft) (170 Ib-ft)

mento.

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG —

3. O aperto das porcas deve ser feito por fases. Seguindo
a sequéncia recomendada, aperte as porcas de acordo
com o grafico de binario das rodas.

4. As porcas das rodas devem ser apertadas apds as
primeiras 50 horas e apds a remogao de cada roda. Veri-
ficar o binario a cada 3 meses ou 150 horas de funciona-
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INFORMAGOES ADICIONAIS

As informagdes que se seguem sao fornecidas em conformi-
dade com os requisitos da Directiva Europeia Maquinas 2006/
42/CE e apenas se aplica a maquinas na CE.

Para maquinas eléctricas, o nivel de ruido continuo ponde-
rado (pressdo sonora da escala A) na plataforma de trabalho
é inferior a 70 dB(A)

Para maquinas com motor de combustao interna, o nivel da
poténcia sonora (LWA) garantida segundo a Directiva Euro-
peia 2000/14/CE (emissbes sonoras para o ambiente dos
equipamentos para utilizagao no exterior) baseado em méto-
dos de teste em conformidade com o Anexo lll, Parte B,
Método 1 e 0 da Directiva, é de 104 dB.

O valor total das vibragbes a que estao expostos os membros

superiores nao excede 2,5 m/s2. O mais alto valor médio qua-
dratico da aceleragao ponderada a que esta exposto todo o

corpo nao excede 0,5 m/s2.

— Plataforma Elevatdria JLG —
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CAPITULO 7. REGISTO DE INSPECGOES E REPARAGOES

Namero de Série da Maquina

Tabela 7-1. Registo de Inspeccoes e Reparagoes

Data Observacoes

3122504 — Plataforma Elevatdria JLG — 7-1
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Tabela 7-1. Registo de Inspeccoes e Reparagoes

Data

Observacoes

7-2
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Sede Social

JLG Industries, Inc.

1 JLG Drive

McConnellsburg PA. 17233-9533
EUA

2> (717) 485-5161
(717) 485-6417

3122504

An Oshkosh Corporation Company

Contactos JLG Mundiais

JLG Industries (Australia)
P.O. Box 5119

11 Bolwarra Road

Port Macquarie

N.S.W. 2444

Australia

B +61265811111

+61 2 65 810122

JLG Latino Americana Ltda.
Rua Eng. Carlos Stevenson,
80-Suite 71

13092-310 Campinas-SP
Brazil

2 +55 19 3295 0407

+55 19 3295 1025

JLG Industries (UK) Ltd
Bentley House

Bentley Avenue
Middleton

Greater Manchester

M24 2GP - England

B +44 (0)161 654 1000

+44 (0)161 654 1001

JLG France SAS

Z.1. de Baulieu

47400 Fauillet

France

2 +33(0)553883170
+33 (0)55388 31 79

JLG Deutschland GmbH
Max-Planck-Str. 21

D - 27721 Ritterhude - Ihipohl
Germany

B +49 (0)421 69 350 20
+49 (0)421 69 350 45

JLG Equipment Services Ltd.
Rm 1107 Landmark North
39 Lung Sum Avenue
Sheung Shui N. T.

Hong Kong

B (852) 2639 5783

(852) 2639 5797

JLG Industries (ltalia) s.r.l.

Via Po. 22

20010 Pregnana Milanese - Ml
Italy

B +39 029 359 5210

+39 029 359 5845

Oshkosh-JLG Singapore
Technology Equipment Pte Ltd
29 Tuas Ave 4,

Jurong Industrial Estate
Singapura, 639379

2B +65-6591 9030

JLG Polska

Ul. Krolewska

00-060 Warsawa

Poland

& +48 (0)914 320 245
+48 (0)914 358 200

JLG Industries (Scotland)
Wright Business Centre

1 Lonmay Road

Queenslie, Glasgow G33 4EL
Scotland

Z& +44 (0)141 781 6700
+44 (0)141 773 1907

Plataformas Elevadoras

JLG lberica, S.L.

Trapadella, 2

P.I. Castellbisbal Sur

08755 Castellbisbal, Barcelona
Spain

2 +34 937724700

+34 93 771 1762

JLG Sverige AB
Enkopingsvagen 150
Box 704

SE - 176 27 Jarfalla
Sweden

B +46 (0)850 659 500

+46 (0)850 659 534

www.jlg.com
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